





PREKLAD PUVODNIHO NAVODU K POUZiVANI - UVOD (2.1)

Tento navod obsahuje vdechny nutné pokyny pro spravné pouzivani tohoto zafizeni. Radi bychom vam podékovali za jeho koupi a upozornili vas na nékolik duleZitych véci, tykajicich se tohoto navodu:

- Tento navod poskytuje uzite¢né rady pro spravné pouzivani a udrzbu vidlicového voziku, kterého se tyka. Proto je dulezité vénovat pozornost véem bodum, které popisuji nejjednodussi a nejbezpecné;si
zpusob pouzivani voziku.

- Tento navod musi byt povazovan za nedilnou sou¢ast voziku a mél by byt pfedan v momenté prodeje.

- Zadna &ast této publikace nesmi byt reprodukovana bez pisemného opravnéni vyrobce.

- V8echny informace obsazené v tomto navodé jsou zaloZeny na udajich dostupnych v momenté tisku. Vyrobce si vyhrazuje pravo upravovat své vyrobky kdykoli, bez upozornéni, a bez jakékoli odpovédnosti.
Doporucéujeme tedy pravidelné se informovat kvuli pfipadnym zménam.

(3] ALGUPARASE KASUTUSJUHENDI TOLGE - SISSEJUHATUS (2.1)

Kéesolev kasutusjuhend sisaldab kdiki masina kasutamiseks vajalikke juhendeid ja vajalikku teavet selle digeks kasutamiseks. Tanades Teid meie tdstuki ostmise eest, juhime tahelepanu kédesoleva
kasutusjuhendi ménedele olulistele aspektidele.

- See brosulr annab kasulikke juhiseid kahveltdstuki digeks kasutamiseks ja hooldamiseks. Seetdttu on oluline podrata suurt tdhelepanu kdigile peatiikkidele, mis illustreerivad masina kasutamise kdige
lihntsamat ja ohutumat viisi.

- Seda bro$uri tuleb kasitleda kui tostuki lahutamatut osa ning selle peab miiigi korral masinaga kaasa andma.

- Uhtegi kéesoleva trilkise osa ei tohi ilma tootja kirjaliku loata kopeerida.

- Kogu selles brosiiiris sisalduv informatsioon tugineb triikkimise ajal kattesaadavatele andmetele. Masina tootja jatab enesele diguse oma toodete muutmiseks mis tahes ajal sellest eraldi ette teatamata ja
Uihegi kohustuseta. Seetdttu on soovitatav regulaarselt kontrollida véimalike muudatuste lisandumist.

INSTRUKCIJU TULKOJUMS NO ORIGINALVALODAS - IEVADS (2.1)

ST rokasgramata satur visas iekartas izmanto$anas instrukcijas un nepiecie$amo informacija par tas pareizu lietoSanu. Pateicoties par misu autoiekravéja pirkumu, més vélétos pievérst Jisu uzmanibu daziem
svarigiem $Ts rokasgramatas aspektiem:

- Sis buklets sniedz noderigas norades par attieciga dak3u iekravéja pareizu lietodanu un apkopi; tapéc ir svarigi pievérst uzmanibu visam nodalam, kas apraksta vienkarsako un drosako autoiekravéja
lieto$anas veidu.

- Sis buklets ir jauzskata par iekravéja neatnemamu dalu un pirk$anas bridf tam ir jabat komplekta ar iekartu.

- Nevienu §Ts publikacijas daju nav atlauts pavairot bez raZotaja rakstiskas piekrianas.

- Visa $aja bukleta iek|auta informacija balstas uz izdo$anas bridT pieejamiem datiem; raZotajs patur tiesibas izmainit savus izstradajumus jebkura bridi, bez iepriek$€ja pazinojuma un neuznemoties nekadu
atbildibu. Tapéc ir ieteicams regulari parbaudit, vai nav kadu izmainu.

ORIGINALIOS INSTRUKCIJOS VERTIMAS - |[VADAS (2.1)

iose Instrukcijose yra surasyti visi nurodymai apie tai, kaip teisingai naudotis $iuo jrengimu. Dékodami klientui uz nupirktg masy automobilinj krautuva, mes norétume atkreipti jo démesj j kai kuriuos svarbius
Siose Instrukcijose aprasytus aspektus.
- Sioje knygeléje yra pateikti svarbis paaiskinimai apie tai, kaip teisingai naudotis ir aptamauti automobilinj krautuvg su $akémis. Dél to yra gana svarbu atidZiai perskaityti visus skirsnius, parodanéius kaip
paciu paprasciausiu ir saugiausiu badu naudotis masy krautuvu.
- Sig knygele reikeéty vertinti kaip neatsiejama automobilinio krautuvo dalj ir pardavimo metu ji turi bati pridedama prie $ios masy prekeés.
- Be Gamintojo rastisko leidimo né vienos $io leidinio dalies negalima dauginti.
- Visa $ioje knygeléje sukaupta informacija yra pagrista jos spausdinimo metu surinktais duomenimis. Gamintojas pasilieka sau teise modifikuoti savo produkcijg bet kuriuo metu apie tai nieko nepraneses ir
neprisiimdamas jokios atsakomybés. Dél to rekomenduotina pastoviai sekti bet kuriuos pakeitimus.

TLUMACZENIE INSTRUKCJI ORYGINALNEJ - WSTEP (2.1)

Niniejsza instrukcja zawiera wszelkie wskazowki dotyczgce poprawnego uzytkowania urzgdzenia. Dziekujgc za zakup naszego produktu, pragniemy zwréci¢ panstwa uwage na kilka waznych punktow:

- Niniejsza broszura zawiera uzyteczne wskazéwki dotyczace wiasciwego uzytkowania i konserwacji wézka, dlatego w szczegdInosci nalezy zwréci¢ uwage na paragrafy dotyczace obstugi wézka w najprostszy
i najbezpieczniejszy sposob.

- Niniejsza broszura stanowi integralng cze$¢ wézka, w zwigzku z tym powinna zosta¢ dotgczona do produktu w momencie sprzedazy.

- Zadna czgsc¢ tejze publikaciji nie moze by¢ kopiowana bez pisemnej zgody producenta.

- Wszelkie informacje zawarte w niniejszej broszurze sg prawidiowe na dzien publikacji; producent zastrzega sobie prawo do dokonania zmian i modyfikacji produktu w kazdej chwili bez uprzedniego
powiadomienia. Producent nie ponosi z tego tytutu Zadnej odpowiedzialnosci. W zwigzku z powyzszym zaleca sie regularne sprawdzanie, czy wystgpity zmiany.

IlepeBox OpUTrMHAIBHOM MHCTPYKIUH - BBEAEHHE (2.1)

Ilax-u-mc PYKOBOICTBO COJICPKHUT BCE HHCTPYKLIUHU 110 SKCIUTyaTallik U CBCIACHUSA, HE0OX0JUMBIe JULS TIPaBHJIBHOI'O UCIIOIB30BaAHUA NIOTPy3vYHKa. Y154 (’maroﬂapuM Bac 3a HPH06PC’TCHHC HAIIICTro Norpy34uKa u XoTe/In [93% o6pamTL
BHHMaHHE Ha HEKOTOPBIC BAKHBIC aCIEKThl JAHHOIO PYKOBOACTBA:

- JIaHHBII TIPOCIICKT NACT yKa3aHHA I ﬂpaBMJ’lLHOﬁ SKCILTyaTalluu ¥ 06CI]y)Kl/lBaHl/lH COOTBC’TCTBy]OmCﬁ MOZEJIH BHJIOYHOI'O MOrpy34yHKa; 1mo3ToMy HeoOXomMo OSPELL‘ETL BHUMaHHEC Ha BCC naparpad)u, PasBACHAIOINEC CaMbIC
TIPOCTBIC H ©e3omacHsle Cioco0b! SKCIUTyaTaluH IMOrpy34HKa.

- }:[élHHblﬁ TIPOCTIEKT CYUTACTCSA HEOThEMIIEMOH YaCThIO TIOrpy34MKa U JIOJZKEH BKIIOYATBCS B KOMIUIEKT B MOMEHT IIPOJIAKH.

- 6€3 MHCBMEHHOTO PpaspelICHUs IIPOU3BOUTEIS 3alpeIiacTCs 1110600, Jla)K€ YaCTHYHOC BOIIPOU3BC/ICHHUE IAHHOIO U3/IaHusA.

- BCC CBCICHHUA, COJACPXKALLMECA B JAHHOM IIPOCIICKTE OCHOBAHBI Ha JaHHBIX, JOCTYITHBIX HA MOMEHT Dﬂyﬁﬂl/lKOBaHH}l; TIPOU3BOAMUTENb OCTABIACT 3a coboit TpaBO BHECCHUSA MOﬂHqJHKaUHFl B JI060€ BpeMs, 6e3 YBEIOMIICHHUSA U
TIPUHATHS Ha ce0st 0053aTeNbCTB. peKOMC";[ye’TCﬁ PEryasapHO OCBEAOMIIATHCA O HATMIUH HM3MEHEHHH.

&% PREKLAD POVODNEHO NAVODU NA POUZITIE - UVOD (2.1)

Téato prirucka obsahuje vetky indtrukcie na pouZitie stroja a potrebné vedomosti na jeho spravne pouzitie. Okrem podakovania zo to, Ze ste si zakUpili na$ vozik, by sme vas radi upozornili na niektoré délezité
aspekty tejto prirucky:

- Tato priruc¢ka poskytuje uZitoéné instrukcie na spravnu obsluhu a udrzbu vozika, ku ktorému je priloZen; preto je doleZzité venovat velku pozornost vSetkym odstavcom, kde sa uvadza najjednoduchsi
a najbezpecpecnejsi spésob pouzivania vozika.

- Tato prirucku treba povazovat za neoddelitelnt sucast vozika v okamihu predaja.

- Ziadnu &ast tejto prirugky nemozno reprodukovat bez pisomného sthlasu vyrobného podniku.

- V&etky uvadzané informacie sa zakladaju na Udajoch dostupnych v ¢ase tlage prirucky; vyrobny podnik si vyhradzuje pravo vykonavat kedykolvek akékolvek Upravy na svojich vyrobkoch a to bez upozornenia
a bez znaSania akychkolvek sankcii. Preto sa odportca pravidelne overovat vSetky zmeny.

PREVOD IZVIRNIH NAVODIL - UVOD (2.1)

To navodilo za uporabo vsebuje vse napotke za pravilno uporabo naprave. Zahvaljujemo se vam, da ste se odlocili za enega izmed nasih paletnih vili€arjev. Radi bi vas opozorili na nekaj pomembejsih tock, ki
zadevajo ta navodila za uporabo:

- To navodilo za uporabo vsebuje pomembne informacije za pravilno uporabo in vzdrzevanje vilicarja. Zato je izredno pomembno, da pozorno pregledate celotno besedilo, kjer boste zasledili, kako ga
najenostavneje in najvarneje uporabljati.

- To navodilo za uporabo predstavlja sestavni del vilicarja in ga je zato potrebno ob prodaiji priloZiti.

- Tega navodila za uporabo ni dovoljeno reproducirati, ne delno in ne v celoti, brez pisnega dovoljenja proizvajalca.

- Vse v tem zvezku navedene informacije temeljijo na podatkih, ki so bili na voljo v ¢asu tiskanja. Proizvajalec si kadarkoli pridrzuje pravico do sprememb, brez obvestil in kakr$nihkoli posledic.

IV EREDETI HASZNALATI UTASITAS FORDITASA - BEVEZETES (2.1)

A kézikényv tartalmazza a gép hasznalatéra vonatkozd utasitasokat és a berendezés megfeleld miikddtetéséhez sziikséges ismereteket. Kdszonjilk Ondknek, hogy ezt a targoncankat valasztottak ki
megvasarlasra, és szeretnénk felhivni a figyelmiiket a kézikdnyv néhany fontos szempontjara.

- Ez az ismertet6 flizet hasznos utalasokat tartalmaz az adott villastargoncanak a helyes hasznalatara és karbantartasara vonatkozéan; ezért nagyon Iényeges, hogy nagy figyelmet forditsunk az 6sszes olyan
pontnak az elolvasasara, amely a gép hasznalatanak legegyszeriibb és legbiztonsagosabb médjat mutatja be.

- Ezt az ismertet flizetet ugy kell figyelembe venni, mint a gép szerves részét, és az eladas pillanataban annak tartozékanak kell lenni.

- Ennek a kiadvanynak semmilyen része nem sokszorosithaté a gyarté irasbeli engedélye nélkil.

- Az ebben az ismertet6 flizetben taldlhaté 6sszes informéacié a kinyomtatas idejében rendelkezésre allé adatokon alapul; a gyarté minden jogot fenntart arra vonatkozéan, hogy a terméket barmikor médositsa,
elézetes bejelentés és minden kételezettség nélkiil.

8 TRADUCERE A INSTRUCTIUNILOR ORIGINALE - CUVANT INAINTE (2.1)

Acest manual contine toate instructiunile de folosire a aparatului, precum si cunostintele necesare pentru utilizarea corecta a acestuia.

Multumindu-va ca ati cumparat elevatorul nostru, dorim sa va atragem atentia asupra unor aspecte importante ale acestui manual:

- Documentul de fata va furnizeaza indicatii utile pentru corecta functionare si pentru intretinerea corespunzatoare a elevatorului manual la care face referinta; este deci indispensabil sa cititi cu maxima atentie
toate paragrafele care ilustreaza modul cel mai simplu si sigur de utilizare a elevatorului manual.

- Documentul de fata este considerat parte integranta a acestui elevator manual si trebuie anexat actului de vanzare.

- Prezenta publicatie sau partile acesteia nu pot fi reproduse fara autorizatia scrisa a casei constructoare.

- Toate informatiile continute in acest document sunt bazate pe date disponibile in momentul tiparirii; casa constructoare isi rezerva dreptul de a efectua modificéri asupra propriilor produse n orice moment,
fara preaviz si fara sa se expuna nici unei sanctiuni. Va sfatuim asadar sa verificati intotdeauna eventualele modificari.

@ lpesga,Ha qQrEVHETA MHCTPYRLYA - TTEDGEP (2.1)

Tcea PHHCBQIETEO CHEMa BCHHU VLTI TD EXTVKHTALYA H NLUHATA W HOXQYNITE TBHHA 32 [YBBAHOTO VBMDBEGHE H CHETA.

Karo B/ 6erQra/visa myrkara Ha HeLUA ENEKTRORED, G/KNe VDKM /R MoeIyDeviER BRLETO BHABH/E HAKOA CTEKTU OT TCBA PRKCBQIETRC

- HICTORLATA KHAKA MTBTCTABA MYESHA YKaBaH/A 33 MEBAHITO (yHLICHEHE W MPHDEHE H ©/EKTIOKE- KOG, 33 KOATO CTaEa /YN8 B HEF, T oo [ o Pt KOATO VIHOT/ET HBIA-CENVA M CUTYPeH HHVH 32 [B00Ta € @neKTiRgR.
- HCToRETa KHAKa TRRGEa /B G C4/TaH 33 HEEB/EVHA YT OF E/EKTIICKAEE- KO'VHKG W TRAGEA /B Gy BKHeEHB B [ITCBOPA 3a Qe

- TV NOVKaLYR, HATO KOATO W [ 6470 YaCT OF HeR, He N /B B PErpoy/Lya-e 663 MVOMBHOTO CHJ/BO/E OF CTPEHA 33 33800 MIO/BEQTeN

- B MVBREH TYK CBREHA Ce GEBIET Ha /BHHA KOMTO Ga H [EBSTDDHHE B MINETa 1O OTEGTERHE:

LI ORIJINAL TALIMATLARIN GEVIRISI - ONSOZ (2.1)

Bu kilavuzda makinenin kullanimi ile ilgili tim talimatlar ve makinenin diizgiin kullanimi igin gerekli bilgiler yer almaktadir.

Firmamiz tarafindan Uretilen tagiyici arabayi satin aldiginiz igin tesekkiir eder bu kilavuzla ilgili agagidaki bilgilere dikkatinizi cekmek isteriz:

- bu kilavuz konu edilen arabanin diizgiin galistirimasi ve bakimi igin faydali bilgileri igerir; bu nedenle araba ile en basit ve giivenli bir sekilde galismak igin tim paragraflara azami dikkat gdsterilmelidir.

- bu kilavuz arabanin tamamlayici bir pargasi kabul edilmeli ve satis aninda size teslim edilmelidir.

- bu kitapgik ne tamamen ne de kismen Uretici tarafindan izin verilmedigi stirece gogaltilamaz.

- burada yer alan tiim bilgiler baski aninda mevcut olan verilere dayanmaktadir; iretici firma herhangi bir yaptirrm olmadan ve bir 6n bildirim yapmadan istedigi an kendi tiriinlerinde degisiklik yapma hakkini
sakli tutar. Bu nedenle olasi glincellemeleri her zaman kontrol etmeniz 6nerilir.

3aeq MO/BEYATEN O 3ATE3EA BEEOTO /) VBBHILEA MM Ha COECTBEHA O/ QAT B KOTO M /B € NVEHT, GBS en/psieHve v 663 Kaamo M /R e CaHkUM 3aTCea Ce MENTPBEa /B BB B BOMKM SKTY/HA COLENGHFBHAL
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SHRNUTI (1.3)

SYSTEM AUTOLEVELING. ............eoeeeaeeieeeasee e et eee ettt str. 3
POSTUP NASTAVENT FOTOBURIKY .........ocuutiiiaiiaieeieeiiaceieeessia sttt str. 3
NASTAVENT CASOVEHO SPINACE ..........uoeeieieieaciaeeses oot str. 3

SYSTEM AUTOLEVELING

Systém AUTOLEVELING umoznuje udrzovat material nalozeny na pracovni plo$e vidlic v konstantni vySce od zemé, vyska je stanovena pozici fotobunky.
Tato neustala regulace pracovni plochy probihd automatickym zpusobem, béhem bézného nakladani a vykladani, coz vyrazné pfispiva k Setfeni ¢asu a
pracovnik se mGze plné vénovat svému ukolu, aniz by neustale musel obsluhovat ¢erpadlo elektrického paletového voziku za G€elem regulace vysky.

Systém AUTOLEVELING se sklada z nasledujicich zakladnich ¢asti (viz obr. 1 a 2):

1.fotobunka: zafizeni citlivé na pfitomnost téles do urcité vzdalenosti od svého emitoru (citlivost na vzdalenost Ize nastavit — viz odstavec 2)

2.akusticky hlasi¢: vydava zvuk béhem automatického pohybu pfistroje a tim upozorfiuje pracovniky nachazejici se blizkosti, aby vénovali dostate¢nou
pozornost pohyblivym ¢astem.

3.stojina: podpéra a vodici ty¢ skfiné obsahujici fotobunku

4 .¢asovy spinac: zafizeni umoznujici nastaveni ¢asového rozpéti mezi aktivaci fotoburiky a pohybem pfistroje viz odstavec 3).

5.pfepina¢ zdvihani-klesani: pfepina¢ se 3 pozicemi slouzi ke zvoleni zplUsobu pouZziti voziku: automatické zdvihani béhem vykladani (pozice nahoru),
manualni pouziti (prostfedni pozice), automatické klesani béhem nakladani (pozice doll)

6.regulaéni kolecko: umoznuje nastaveni polohy skfiné obsahujici fotobunku.

Pomoci pfepinace (viz. bod €. 5 na obr. 2) Ize zvolit smér pohybu pfistroje:

-zdvihani, pro postupné zdvihani pracovni plochy za tcelem jejiho vyloZeni.

-manualni ¢innost: vyfazuje systém AUTOLEVELING a tim umozfiuje normalni pouziti pfistroje
-klesani, pro postupné snizeni pracovni plochy za uc¢elem jejiho naloZeni

Zorny uhel nakladani a vy$ku fotoburiky Ize nastavit regulaénim koleckem (bod €.6 na obr.2). Vysku Ize nastavit
v rozmezi 400-800 mm od zemé. Zorny Uhel je mozné zménit natoc¢enim skiiné s fotoburikou. Neotacejte pres limit uréeny napnutim kabeld, aby nedoslo k
jejich poskozeni.

Lze také nastavit citlivost zafizeni na vzdalenost pomoci regulace uvnitf skfiné (viz ndvod na pouZziti fotoburiky, viz odstavec 2).

Pred kazdym pouzitim se musi pracovnik ujistit, Ze fotoburika neni po$kozend, Ze je nastavena ve spravné pozici
a zda neni u$pinéna.

Béhem cinnosti pfistroje v automatickém rezimu (zdvihani nebo klesani) se pracovnik nachazi v nespravné pozici pro stanovené pouziti pristroje nebo na
strané vidlic a nakladu, daleko od fizeni. Je tedy tfeba byt nalezité

ve stfehu béhem fazi automatického pohybu pfistroje.

-Pracovnik se musi vzdalit, jakmile za¢ne pfistroj pracovat automatickym zptsobem, signalizovano akustickym hlasi¢em.

-Materiadl musi byt naloZen nebo vylozen rovnomérné podél délky vidlic tak, aby byl vozik vzdy vyvazeny a zamezilo se nebezpedi prevraceni.

-Pracovnik musi na pfistroj dohlizet béhem jeho automatické ¢innosti a pokud se od néj vzdali, musi umistit prepina¢ ¢innosti do prostfedni pozice
(manualni ¢innost).

-Pracovnik se také musi ujistit, Ze v blizkosti fotoburiky nemU(ze spadnout Zadny pfedmét nebo ji natrvalo prekryt.

Automatické klesani pfistroje konci v bezpecné vySce od zemé, aby se zabranilo nepfedvidanému zmacknuti nohou pracovnika.

Pro sniZeni pfistroje az na minimalni Uroven je nutné pouzit manudlni ovladani.

POSTUP NASTAVENI FOTOBUNKY

Fotoburika se nastavuje za pouZiti pfredmétu v pozadi, ktery se umisti do maximalni vzdalenosti, pfi které Ize vyhledat naklad na vidlicich (v blizkosti hrotu
vidlic) a ktera umoznuje, aby fotoburika zaznamenala pfitomnost pfedmétu v oblasti mezi fotoburikou a pozadim.

K nasledujicim pokyndm pro nastaveni pouzijte legendu:

1. Tlacitko TEACH

Kontrolky: Kontrolka stability (zelena) Kontrolka automatického nastaveni (Cervena a zelena)

Kontrolka provozu (oranzova)

Pfepina¢ TEACH/RUN

Prepina¢ L-ON/D-ON

Prepina¢é NORMAL/ZONE

ook wh

Nastavenl fotobuniky je rozdéleno na nasledujici kroky :
Nastaveni prepinace rezimu do pozice TEACH

. Nastaveni prepinace rezimu NORMAL/ZONE do pozice NORMAL
. Stisknuti tlacitka TEACH za pfitomnosti pozadi: rozsviti se kontrolka automatického nastaveni (¢ervend) (2)
. Nastaveni pfepinace rezimu do pozice RUN. Zvolte rezim L-ON nebo D-ON (impuls svétla nebo tma).

Prah (a) se nastavi pfed pozadim ve vzdalenosti rovnajici se 20% vzdalenosti pozadi. Vystup je ON mezi snimaem a L (a).

NASTAVENI CASOVEHO SPINACE

Nastaveni ¢asového rozpéti, které uplyne mezi aktivaci fotobuniky a pohybem pfistroje, Ize provést na ¢elnim panelu (obr. 5) asového spinace (bod €.
4.na obr.2)

A. Led:

- pomalé blikani: napajeni ON, relé OFF

- rychlé blikani: napajeni ON, probiha ¢asovani, relé OFF

- stalé svétlo: napajeni ON, relé ON

B. Nastaveni zpozdéni

C. Dip Switch: volba ¢asové stupnice a funkci

Zpozdéni se nastavuje tak, Ze se nejdfive zvoli ¢asova stupnice (Ukon, ktery se musi provést prfed zapnutim ¢asového spinace ) za pouziti prvnich trech
dip-switch (bod C na obr. 5), jak je zndzornéno na obr.6, potom se pomoci regulatoru (bod. B na obr. 5) nastavi doba zpozdéni.



SISUKORD (1.3)

AUTOLEVELING-SUSTEEM......c.ciuttitiirt crirtteeietsteesisesesseeseeees e eseseseseeesesssassesesesesesssssaeaeassesssesesssasesssesesssesssenssssssssssesssassens lk 4
FOTOELEMENDI REGULEERIMISPROTSEDUUR.........cooiiiiiiiiiiii s s lk 4
TAIMERI REGULEERIMINE ...t e e e et s e e e e e m e e e e r e e e n e e e ere s lk 4

AUTOLEVELING-SUSTEEM

AUTOLEVELING-susteem (automaatse loodimise slisteem) voimaldab kahvli té6pinnale laaditud materjali maapinnast Uhtlasel kérgusel hoida; kdrguse
maarab fotoelemendi asend. Tddpinna kdrguse pidev reguleerimine toimub automaatselt, normaalse peale- v6i mahalaadimise ajal. See véimaldab
markimisvaarselt aega saasta ning laseb tootajal taielikult oma Ulesandele keskenduda, ilma et ta peaks kaubaaluste pantograaflaaduri kdrgust
vahetpidamata pumbaga reguleerima.

AUTOLEVELING-susteem koosneb jargmistest osadest (vt JOON 1 ja 2):

1.fotoelement: seade, mis tajub oma emitterist teataval kaugusel olevaid kehasid (tajukaugust saab reguleerida — vt peatiikk 2)

2.helisignaalseade: annab masina automaatreziimil likumise ajal helisignaali, andes laheduses viibivatele tootajatele marku, et nad pddraksid masina
liikuvatele osadele vajalikku tahelepanu.

3.vars: hoiab ja juhib fotoelementi sisaldavat karpi

4 taimer: seade, mille abil saab reguleerida fotoelemendi kaivitamise ja masina likuma hakkamise vahele jaavat ajavahemikku (vt peatiikk 3).
5.toste-langetusselektor: kolme asendiga llliti, mille abil saab valida masina kasutusreziimi: automaatne tdstmine mahalaadimise ajal (liliti on suunatud
Ules), kasitsijuhtimine (keskmine asend), automaatne langetamine pealelaadimise ajal (liliti suunatud alla),

6.reguleerimisnupp: selle abil saab fikseerida fotoelemendi karbi asendi

Selektoriga (joon 2 nr 5) saab valida masina liikumissuuna:

-tdstmine - t66pind tduseb kdrgemale sedamddda, kuidas sealt maha laaditakse
-késitsijuhtimine: peatab AUTOLEVELING-susteemi, vdimaldades masinat tavaparaselt kasutada
-langetamine - t66pind laskub madalamale sedam&dda, kuidas sinna peale laaditakse

Vaatenurka laadungile ning fotoelemendi kdrgust saab reguleerida reguleerimisnupust (joon 2 nr 6). Kdrgust saab reguleerida maast 400 kuni 800mm
kdrgusele. Vaatenurka saab muuta fotoelemendi karpi pdérates. Kui kaablid on juba pingul, siis &rge karpi enam pddrake, et kaableid mitte kahjustada.

Lisaks saab reguleerida seadme tajukaugust, kasutades karbi sees olevat reguleerseadet (vt fotoelemendi kasutusjuhendit peatlikis 2).
Enne masina kasutamist peab té6taja veenduma, et fotoelement ei ole kahjustatud, et see on digesse asendisse suunatud ja et see ei ole maardunud.

Masina automaatreziimil to6tamise ajal (tdstmisel voi langetamisel) asub to6taja masina tavaparase kasutamise seisukohalt vales kohas, st kahvli ja
laadungi kdrval, juhtseadmest eemal. Seega tuleb seadme automaatse liikumise faasis olla eriti tahelepanelik.

-Too6taja peab eemalduma kohe, kui masin hakkab likuma automaatreziimil, millest annab marku helisignaal.

-Materjal tuleb kogu kahvli pikkuses Uhtlaselt peale v6i maha laadida, et masin jadks kogu aeg tasakaalu, valtides niiviisi umbermineku ohtu.

-Tootaja peab masinat siis, kui see automaatreziimil ligub, valvama ning kui ta masina juurest ara laheb, seadma selektori keskmisesse asendisse
(kasitsijuhtimine).

-Peale selle peab td6taja kontrollima, et mingid esemed ei saaks fotoelemendi Iahedusse sattuda voi fotoelementi jaadavalt kinni katta.

Kui masin t66tab automaatreziimil, I6peb langetamine ohutul kdrgusel maast, et laadung ei saaks kogemata td6taja jalgu Idmastada.

Kdige alumisse asendisse laskmiseks tuleb masinat juhtida kasitsi.

FOTOELEMENDI REGULEERIMISPROTSEDUUR

Fotoelementi reguleeritakse nullpunkti abil, mis maaratakse maksimaalsele kaugusele vastavalt sellele, kui kaugel laadung saab kahvlil asetseda (kahvli
otste laheduses); fotoelement peab suutma tuvastada enda ja nullpunkti vahelisse tsooni jadva eseme.

Alltoodud reguleerimisjuhistega seotud joonise seletus on jargmine:

1. Nupp TEACH

2. Margulambid: stabiilse oleku margulamp (roheline) Automaatreguleerimise margulamp (punane ja roheline)
3. Tookorras oleku margulamp (oranz)

4. Selektor TEACH/RUN

5. Selektor L-ON/D-ON

6. Selektor NORMAL/ZONE

Fotoelemendi reguleerimine toimub jargmiste etappide kaupa:

. Seadke reziimiselektor reziimile TEACH

. Seadke NORMAL/ZONE-reziimiselektor reziimile NORMAL

. Kui nullpunkt on olemas, vajutage lilitit TEACH: suttib automaatreguleerimise margulamp (punane) (2)
. Seadke reziimiselektor reziimile RUN. Valige reziim L-ON v&i D-ON (valgusimpulsiga véi iima).

Lavi (a) maaratakse nullpunktist ettepoole, kaugusele, mis on 20% nullpunkti kaugusest. Valjund on olekus ON anduri ja L (a) vahel

TAIMERI REGULEERIMINE

Fotoelemendi kaivitamise ja masina likumahakkamise vahelist ajavahemikku saab reguleerida taimeri (joon 2 nr 4) esipaneelilt (joon 5):
A. LED:

- aeglaselt vilkuv: toide ON, relee OFF

- kiiresti vilkuv: toide ON, taimer kaib, relee OFF

- poleb Uhtlaselt: toide ON, relee ON

B. Viiteaja reguleerimine

C. DIP-liliti: ajaskaala ja funktsioonide valimine

Viiteaja reguleerimiseks valitakse kdigepealt ajaskaala (seda tuleb teha enne taimeri toite sisselllitamist), kasutades esimest kolme DIP-lilitit (joon 5, C),
nagu on naidatud joonisel 6, seejarel seatakse regulaatori abil viiteaeg (joon 5, B)
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AUTOLEVELING SISTEMA

AUTOLEVELING sistéma lauj uzturét vienmér vienada augstuma no gridas materialu, kas ir iekrauts uz dakSu darba virsmas; $o augstumu izvélas
fotoelementa pozicija. Darba virsmas nepartraukta regulé$ana notiek automatiski, normala iekrau$anas un izkrau$anas darba laika. Tas sniedz lielu laika
ekonomiju un tas lauj operatoram pilnigi nodoties savam darbam un neveikt nepartrauktas darbibas ap autoiekravéju lai noregulétu dakSu augstumu.

AUTOLEVELING sistéma galvenokart sastav no sekojo§am dalam (skat ATT.1 un 2):

1.fotoelements: ierice, kas ir jutiga uz kermenu klatbatni noteikta attaluma robezas no sava starotaja (jutiguma attalums var bat reguléts — skat par.2)
2.akustiskais siglanizators: izstaro skanu ierices automatiskas kustibas laika lai bridinatu operatorus tuvuma, lai tie pievérstu nepiecieSamu uzmanibu
kustigam dalam.

3.kats: fotoelementu saturo$as karbas balsts un vadotne

4 taimeris: aparats, kas lauj regulét laika posmu starp fotoelementa aktivizéSanu un ierices kustibu (skat par.3).

5.pacel$anas-nolaiSanas selektors: triju poziciju slédzis, kas lauj izvéléties ierices izmanto$anas veidu: automatiska pacel$ana izkrau$anas laika (pozicija
uz augsu), manuala izmantoSana (centrala pozicija), automatiska nolaiSana iekrau$anas laika (pozicija uz leju),

6.reguléSanas rokturis: |auj nostiprinat fotoelementa saturo$as karbas poziciju

Izmantojot selektoru (norade 5 attéls 2) ir iespéjams izvéléties ierices kustibas virzienu:
-pacelS$ana: darba virsma pacelas kad tiek veikta izkrau$ana

-manuala darbo$anas: izslédz AUTOLEVELING sistéemu, |aujot normalu ierices izmanto$anu.
-nolaiSana: darba virsma nolaizas kad tiek veikta iekrauSana

Redzes lenkis uz kravu, un fotoelementa augstums var bat reguléti ar regulé$anas roktura palidzibu (norade 6, attéls 2). Augstums var tikt reguléts no 400
lidz 800 mm no gridas. Redzes lenkis var but izmainits pagriezot fotoelementa saturoSu karbu. Pagriezt elektroinstalacijas nostiepSanas robezas, lai to
nesabojatu.

Ir iespéjams regulét ierices jatiguma attalumu ar reguléSanas palidzibu karbas iek§pusé (skat. fotoelementa izmanto$anas rokasgramatu, skat. par.2).

Pirms jebkuras izmanto$anas, operatoram ir japarliecinas, ka fotoelements nav bojats, ka tas ir pagriezts pareiza pozicija un ka tas nav nefirs.

lerices automatiskas darbos$anas laika (pacel$ana vai nolai$ana) operators atrodas nepareiza pozicija normalai autoiekravéja izmantosanai, tas nozimé ka
vin$ atrodas daks$u un kravas pusé, talu no sviras. Tatad ir nepiecieSams pieveérst ipaSu uzmanibu ierices automatiskas kustibas fazes laika.

-Operatoram ir jaattalinas kad ierice sak automatisko kustibu, uz ko norada akustiskais signalizators.

-Materialam ir jabat iekrautam vai izkrautam vienmerigi, gar dakSu garumu, tada veida, lai autoiekravéjam butu vienmeér lidzsvars un lai izvairitos no
apgrieSanas riska.

-Operatoram ir jauzrauga autoiekravéjs ta automatiskas kusfibas laika, un gadijuma, ja vin$ no ta attalinas, vinam ir japagriez darboSanas selektors
centralaja pozicija (manuala darbo$anas).

-Operatoram ir japarliecinas, ka neviens priekSmets nevar nokrist fotoelementa tuvuma, vai pastavigi noklat fotoelementu.

lerices automatiska nolaiSana apstajas uz drosibas augstuma no gridas, lai izvairitos no operatora pédu saspieSanas riska.

Lai ierici nolaistu leja lidz minimalam limenim, ir nepiecieSams izmantot manualo komandu.

FOTOELEMENTA REGULESANAS PROCEDURA

Fotoelementa reguléSanai ir jabat veiktai ar fona priekSmeta palidzibu, kurs ir janovieto uz maksimalu attalumu uz kura var bit krava uz dak§am (dakSu
galu tuvuma); $ada veida fotoelements varés atklat priek§metu, kas ir zona, kura ir ietverta starp fotoelementu un fonu.

Lai saprastu sekojo$as regulésanas instrukcijas, izmantot ka noradi $o legendu:

1. Tausts TEACH

2. Gaismas indikators: Stabilitates gaismas indikators (zal§) AutoreguléSanas gaismas indikators (sarkans un zal§)
3. Darbos$anas indikators: (oranzs)

4. Selektors TEACH/RUN

5. Selektors L-ON/D-ON

6. Selektros NORMAL/ZONE

Fotoelementa reguléSana sastav no sekojoSiem soliem:

. Pagriezt rezZima selektoru uz TEACH

. Pagriezt rezima selektoru NORMAL/ZONE uz NORMAL

. Piespiest taustu TEACH kad ir fons: ieslédzas autoregulé$anas gaismas indikators (sarkans) (2)

. Pagriezt reZima selektoru uz RUN. Izvéléties reZimu L-ON vai D-ON (gaismas vai tumsas impulss).

Slieksnis (a) ir novietots fona priek8a ar 20% attalumu no fona attaluma. Jauda ir ON starp devéju un L (a).

TAIMERA REGULESANA

Ir iesp€jams regulét laika intervalu, kas ir starp fotoelementa aktiviz€éSanu un ierices kustibu, ar taimera palidzibu (norade 4 attéls 2), darbojoties uz ta
priek$€ja panela (attéls 5):

A. LED:

- lena mirgulo$ana: barosana ON, relejs OFF

- atra mirgulo$ana: baro$ana ON, taimers iet uz prieksu, relejs OFF

- fikséts: baroSana ON, relejs ON

B. Aizkavéjuma regulé$ana

C. Dip Switch: Laiku skalu un funkciju izvéle

Aizkavéjuma regulésana tiek veikta izv€loties no sakuma laiku skalu (ST operacija ir javeic pirms taimera baro$anas), izmantojot pirmos tris dip-switch
(norade C attéls 5) ka tas ir radits attéla 6, un péctam regulét aizkaveéjuma laiku ar regulatora palidzibu (norade B attéls 5)
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|[RENGINYS AUTOLEVELING

[renginys AUTOLEVELING uztikrina stabily pakelto nuo Zemés krovinio iSlaikymg. Aukstis yra uzfiksuotas nuo fotoelemento pozicijos. Toks darbo
pavirSiaus reguliavimas vyksta automatiSkai pakrovimo ir iSrovimo metu. Sis budas leidZia sutaupyti daug laiko ir duoda galimybe darbininkui pilnai atsiduoti
savo darbui. Transpallet pantografo tipo pompos nereikia pastoviai junginéti kad nureguliuoti aukst;.

Irenginys AUTOLEVELING susideda i$ sekanciy daliy. (Zr. pav. 1 ir 2):

1.fotoelementas: [renginys yra jautrus kinams esantiems tam tikru atstumu nuo transliuotojo (jautrumo distancija gali bati reguliuojama — sekti 2 paragrafa)
2.akustinis perspéjimas: [rengimas automatinio veikimo metu duoda jspejantj signalg netoliese esantiems darbininkams kad atkreipty reikiamg démesi |
bejudangig jrengimo dalj.

3.strypas: Dézeés su fotoelementais laikymas ir valdymas

4 laiko reguliuotojas: Tai prietaisas kuris leidZia reguliuoti laiko tarpus nuo fotoelemento jjungimo ir jrenginio veiksmo. (sekti 2 paragrafa).

5.pakélimo — nuleidimo nustatymas: Trijy pozicijy jungiklis kuris leidZia pasirinkti jrenginio veikimo budg: AutomatiSkas pakélimas iSkrovimo metu
(pozicionuoti aukstyn), manualinis valdymas ( pozicionuoti per vidurj), automatiskas nuleidimas pakrovimo metu (pozicionuoti Zemyn),

6.Reguliavimo sraigtelis: leidZia pasirinkti dézés su fotoelementu pozicijg

Valdymo rankenélés pagalba (pav. 2 num. 5 ) galima pasirinkti jrenginio judéjimo kryptj.
-pakélimas — norint pakelti darbo pavirsiy palaipsniui iSkraunant

-manualinis valdymas: AUTOLEVELING sistema neaktyvuojama, jrenginys veikia normaliu badu
-nuleidimas — norint nuleisti darbo pavirsiy palaipsniui pakraunant

Krovinio vizualinis kampas ir fotoelemento aukstis gali bati reguliuojami sraigtelio pagalba (pav. 2 num. 6 ). Aukstis gali bati reguliuojamas nuo 400 iki 800
mm nuo Zemés. Visualinis kampas gali bati modifikuotas sukant déze su fotoelementu. Nesukti daugiau nei leidZia kabeliai kad jy nepazeisti.

Dar jrenginio atstumo jautruma galima reguliuoti naudojant pultg esantj dézés viduje (sekti fotoelemento naudojimo instrukcijas paragrafe num. 2).

Kiekvieng karta naudodamas jrenginj darbininkas turi sitikinti kad fotoelementas nebity pazeistas, kad bity orientuotas tinkama kryptimi ir kad nebity
purvinas.

|renginiui veikiant automatiniu budu ( pakélimas arba nuleidimas) darbininkas yra netinkamoje pozicijoje taisyklingam veikimui, t.y. keltuvo padéklo ir
krovinio puséje, toli nuo valdymo. Bitina ypatingai atkreipti démesj jrenginiui veikiant automatiniu budu.

-Darbininkas turi laikytis atstumo kai tik jrenginys pradeda veikti automatiskai, suskambéjus akustiniui jspejimui,

-keltuvas turi buti pakraunamas ir iSkraunamas palaipsniui, i$ keltuvo padéklo ilgio, kad iSlaikyti lygsvara ir iSvengti apsivertimo.

-Darbininkas turi prizidreti jrenginj jo automatinio veikimo metu, o jei jis nuo jrenginio nueina tai valdymo mygtukg bdtina jvesta | centring pozicijg(
manualinis veikimas).

-Darbininkas turi uztikrinti kad joks krovinys nenukristy Salia fotoelemento arba jo visiSkai neuzdengty.

Automatinio veikimo metu jrenginys nusileidZia iki tam tikro auk$¢io nuo Zemés kad iSvengti darbininky pédy suzalojimy.

Norint jrenginj nuleisti iki minimalaus lygio reikia naudotis rankiniu valdymu.

FOTOELEMENTO REGULIAVIMO PROCESAS

Fotoelementas yra statomas orientuojantis j stabily punkta kuris yra pasirenkamas maksimaliu nuotoliu nuo krovinio (Salia keltuvo padéklo priekinés dalies).
Tokiu budu fotoelementas gali atpaZinti bet kokj korpusa esantj tarp jo ir Sio punkto.

Remtis nurodymais lenteléje:

1. Mygtukas TEACH

|spéjamieji Zenklai: Stabilumo jspéjamasis Zenklas (Zalia spalva) Automatinis rezimas (raudona ir zalia spalva)

Eigos Zenklas (oranziné spalva)

Funkcija TEACH/RUN

Funkcija L-ON/D-ON

Funkcija NORMAL/ZONE

oo wN

Fotoelemento reguliavimas vyksta sekanéiu badu:

. |vesti funkcijg TEACH

. Nustatyti funkcijag NORMAL/ZONE ant NORMAL

. Paspausti mygtuka TEACH kada yra matomas punktas: turi uzsidegti automatinio veikimo Zenklas (raudona spalva) (2)
. |vesti funkcijg RUN. Pasirinkti blidg L-ON arba D-ON (SvieCiantis arba neSvieciantis impulsas)

Riba (a) yra jvedama prieSais stabily punktg 20% nuotoliu. I15éjimas ON tarp sensoriaus ir L (a)

LAIKO TARPY NUSTATYMAS

Naudojantis laiko tarpy reguliatoriumi galima nustatyti laiko intervalg tarp fotoelemento jjungimo ir jrengimo veikimo (pav. 2 —4 num.) priekinio skydo
pagalba (pav. 5)

A. Led:

létas pertrikis maitintuvas ON, rélé OFF

- greitas pertrikis maitintuvas ON, laiko reguliatorius veikimo stovyje, rélé OFF

- pastovus: maitintuvas ON, rélé ON

B. Létinimo reguliavimas

C. Dip Switch: laiky skaliy ir funkcijy nustatymas

Létinimo funkcija yra jvedama pirmiausiai nustatant laiko skale ( $ig funkcijg reikia atlikti prie§ pakraunautnant laiko reguliatoriy) naudojant pirmus tris dip-
switch (pav. 5 - C), kaip parodyta pav. 6, po to pasirinkti Iétinimo laikg reguliatoriaus pagalba ( pav. 5 - B)
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SYSTEM AUTOLEVELING

System Autoleveling umozliwia utrzymanie na statej wysokosci od podtoza tadunku umieszczonego na ptaszczyznie zatadowczej widet. Wysoko$¢ ta
zalezy od umiejscowienia fotokomorki. Ta stata regulacja wysokosci jest przeprowadzana automatycznie podczas normalnej pracy roztadowywania i
tadowania. Pozwala to na znaczng oszczedno$é czasu oraz na to, by operator zajmowat sie wylgcznie swoim zadaniem, bez potrzeby ciagtego
uruchamiania pompy woézka w celu wyregulowania wysokosci.

Na system AUTOLEVELING sktadajg sie nastepujgce czesci (zob. RYS.1i 2)

1.fotokomédrka: urzadzenie wykrywajgce obecnosé obiektdw w obrebie okreslonej odlegtosci od swego nadajnika (odlegtosé moze byé regulowana — zob.
rozdz. 2)

2.sygnalizator dzwigkowy: wydaje dzwiek podczas automatycznego ruchu maszyny, zwracajac uwage znajdujacych si¢ w poblizu operatoréw na bedace w
ruchu czesci.

3.trzpien: podparcie i prowadnik dla skrzynki z fotokomérkg

4.regulator czasowy: urzadzenie umozliwiajgce regulacje czasu, ktéry ma uptywac migdzy reakcjg fotokomorki a ruchem maszyny (zob. rozdz. 3)
5.selektor podnoszenie-opuszczanie: przetacznik tréjpozycyjny pozwalajacy na wybor sposobu uzytkowania maszyny: automatyczne podnoszenie w czasie
roztadowywania (przetgcznik skierowany do goéry), obstuga manualna (przetacznik w pozycji srodkowej), automatyczne opuszczanie w czasie tadowania
(przetacznik skierowany do dotu),

6.pokretto regulacyjne: pozwala ustawi¢ w okreslonej pozycji skrzynke fotokomorki

Naciskajac na selektor (punkt 5, rys. 2) mozna wybra¢ kierunek ruchu maszyny:

-stopniowe podnoszenie widet w miareg jak towar jest roztadowywany

-obstuga reczna: wytacza system AUTOLEVELING, umozliwiajgc normalne uzytkowanie maszyny
-stopniowe opuszczanie widet w miarg jak towar jest tadowany

Kat, pod jakim jest wykrywany tadunek, jak réwniez wysokos$¢, na jakiej jest umieszczona fotokomoérka mogg by¢ regulowane (punkt 6 rys.2). Wysoko$¢
moze by¢ ustawiona na 400 — 800 mm od ziemi. Kat, pod jakim jest wykrywany tadunek moze by¢ zmieniony poprzez obrdcenie skrzynki z fotokomdrka.
Nie nalezy jej obraca¢ poza granicg narzucong przez oprzewodowanie, gdyz mogtoby to doprowadzi¢ do uszkodzenia oprzewodowania.

Mozliwe jest zmienianie odlegtosci, w obrebie ktdrej dziata fotokomdrka. W tym celu nalezy zmieni¢ ustawienia wewnatrz skrzynki fotokomérki (zob.
podrecznik uzytkowania fotokomérki, zob. rozdz. 2).

Przed kazdym uzyciem maszyny operator musi upewni¢ sig¢ czy fotokomdrka nie jest uszkodzona, czy znajduje sie w odpowiedniej pozycji i czy nie jest
zabrudzona.

W czasie gdy maszyna dziata w trybie automatycznym (podnoszenie i opuszczanie automatyczne) operator znajduje si¢ w miejscu niewtasciwym do
zwyklej obstugi maszyny — z boku widet i tadunku, z dala od urzadzenia sterowniczego. Jest wiec niezbedna szczegdlna uwaga w czasie ruchu
automatycznego maszyny.

-Operator powinien sie odsunaé, gdy tylko maszyna rozpocznie faze ruchu automatycznego, o czym informuje sygnat dzwiekowy.

-tadunek musi by¢ réwnomiernie tadowany i roztadowywany wzdtuz widet tak, by maszyna byta stabilna i by nie istniato niebezpieczenstwo, ze sie
WYWrOCi.

-Operator musi nadzorowa¢ maszyne w fazie ruchu automatycznego. Jesli operator musi si¢ oddalié¢, wéwczas konieczne jest ustawienie selektora w
pozycji srodkowej (obstuga reczna).

-Operator musi sig réwniez upewnic, ze zaden przedmiot nie moze upas¢ w poblizu fotokomérki ani tez nie moze jej zastonic.

Automatyczne opuszczanie zatrzymuje sie w bezpiecznej odlegtosci od poditoza, tak aby uniemozliwi¢ przypadkowe zgniecenie stop operatora.
W celu obnizenia ptaszczyzny zatadowczej do najnizszego poziomu trzeba uzy¢ sterowania recznego.

PROCEDURA USTAWIENIA FOTOKOMORKI

Ustawienia fotokomorki dokonuje sie biorgc za punkt odniesienia obiekt znajdujacy sie w miejscu odpowiadajacym najdalszemu punktowi, w ktérym moze
si¢ znajdowac¢ tadunek na widtach (w poblizu zakonczenia widet). Dzieki temu komoérka bedzie wykrywac obiekty znajdujace sie pomiedzy nig a owym
najdalszym punktem.

Do instrukcji ustawien fotokomérki odnosi sie ponizsza legenda:

1. Przycisk TEACH

Wskazniki (diody): Wskaznik stabilnosci (zielona dioda) Wskaznik samonastawiania (dioda czerwona i zielona)

Wskaznik dziatania — maszyna pracuje (dioda pomaranczowa)

Przetacznik TEACH/RUN

Przetacznik L-ON/D-ON

Przetacznik NORMAL/ZONE

oA wh

Ustawienie fotokomdrki odbywa sie w nastepujacy sposoéb:

*Ustawic¢ przetgcznik trybu na TEACH

*Ustawi¢ przetgcznik NORMAL/ZONE na NORMAL

*Nacisng¢ przycisk TEACH, gdy przedmiot stuzgcy za punkt odniesienia znajduje sie na swoim miejscu: wigcza sie dioda samonastawiania (czerwona) (2)
*Ustawic¢ przetgcznik trybu na RUN. Wybraé tryb L-ON lub D-ON (impuls $wiatto lub ciemnosg¢).

Prég (a) zostaje ustawiony przed obiektem bedacym punktem odniesienia w odlegtosci réwnej 20% catkowitej odlegtosci od obiektu. Wyjscie jest na ON
miedzy czujnikiem a progiem L (a).

USTAWIENIE REGULATORA CZASOWEGO

Jednym z mozliwych ustawien jest to, ile czasu ma uptywac od chwili reakcji fotokomérki do momentu, gdy maszyna rusza. Do tego celu uzywamy tablicy
przedniej (rys.5) regulatora czasowego (punkt 4, rozdz.1, rys.2):

A. Dioda LED:

- Swiatto przerywane wolne: zasilanie ON, przekaznik OFF

- Swiatto przerywane szybkie: zasilanie ON, regulacja czasowa w trakcie, przekaznik OFF

- $wiatto ciggte: zasilanie ON, przekaznik ON

B. Ustawienie opdznienia

C. Przetacznik Dip Switch: wybdr przekroju czasu i funkciji

Ustawienie opdznienia dokonuje sie wybierajgc przekrdj czasu (czynno$c¢ te nalezy wykonaé przed wigczeniem regulatora czasowego) uzywajgc w tym

celu trzech pierwszych przetacznikéw dip-switch (zob. C, rys.5) tak, jak to pokazano na rys.6, a nastepnie ustawi¢ dtugo$¢ opdznienia uzywajac regulatora
czasowego (zob. B, rys.5)
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CUCTEMA ABTOBBIPABHUBAHUS

Cucrema ABTOBBIPABHMBAHUSI no3sosisier yiepkuBath Ha HEOOXOMMOI BBICOTE IPy3, PACIIOIOKEHHbBIH Ha BUJIAX MOrPYy34nKa, BHICOTA MOAbeMa GUKCUPYETCs IpU
TIOMOIIHA dJOTOBHeMCHTa. Bo BpEM TIOTPY309HO-Pasrpy30YHBIX pa60T MPOUCXOOUT ITOCTOAHHOE aBTOMAaTUYECKOE BBIPDABHHUBAHUE pa6oqei/’l TIOBEPXHOCTH MAIIWHBI. Ora
(yHKUIHUS TO3BOJSIET 3HAUUTEIBHO SKOHOMHUTH BPEMsl ONEepaTopa, MOCKOIbKY HeT 0oJjblie HeOOXOJMMOCTH IOCTOSIHHO HPHBOJMTBL B JIEHCTBHE Hacoc maHtorpada,
PETYIMPYIOIIETO BLICOTY MOABEMA.

Mexaunsm cucreMsl ABTOBBIPABHUBAHUS cocrout u3 ciemyromux kommnoneHtos (cm. PUC.1 u 2):

1.¢orodement: npuGOp, UyBCTBUTEIbHBIN K HAJIMYHIO O0BEKTOB B Pajiiyce JCHCTBHUS epeaTynka, (Paanyc H3IyuYeHHs PEeryaIupyercs — M. map.2)

2.aKyCTHYECKHI CHTHAII: IPUBOJUTCS B ICHCTBHE BO BPEMsI aBTOMATHUECKOTO JABHIKCHHS MAIIMHbI M IPEIYNPEKAACT HAXOIIIMXCS BOIM3H JTI0CH 0 IBUKYIIEMCS Tpy3e.
3.MTOK: HOICPKUBACT U TTO3BOJISIET PETYIHPOBATH BBICOTY KOPOOKH C (h)OTOITEMEHTOM

4.TaiiMep: MEXaHHU3M, TO3BOJISIONINI PEryIHpPOBaTh HHTEPBAII BPEMEHH MEXKJLy BCIIBIIIKOH (OTOIIEMEHTA U HAYAJIOM JIBUKCHUS MALIUHBI (CM. map.3).

S.HepeKIIroYaTesb CIyCK/TOIbeM: MEepeKIFoYaTeb ¢ TPeMs MO3HIHAMHU, MMO3BOJSIONIMME BBIOPAaTh PEXHM PAbOTHI MOTpY34YHMKa: aBTOMATHUCCKHH MOJBEM BO BpeMs
pasrpy304HbIX paboT (HanpaBiIeHHE BBEPX), PYUHOI peskuM (LIEHTpaIbHAs MO3HIMs), ABTOMATHIECKHI CITyCK BO BPEMsl IIOTPY304YHBIX paboT (IlepeKIiroyaTelb HalpaBiIeH
BHH3),

6.peryMpyIoNHil BUHT: IpeAHa3HaYeH sl PUKCALHU KOPOOKH ¢ (pOTODIIEMEHTOM

IMepexiouarens (1103.5 puc.2) 103BoJIseT BHIOPATh HANIPABICHUE JBHKEHUS NOTPYy34HKa:

-TIOJBEM, BO BPEMs pa3rpy3Ku pa60qau Tronrazaka rmoCTerneHHO MOJTHUMACTC s

-py4Hoe ynpasienue: uckiodaer cuctemy ABTOBBIPABHUBAHUSL, o6opynoBanne HCHonb3yeTcs B HOPMAILHOM (HE aBTOMATHYECKOM) PEKIME
-CITyCK, paboyast TIIONIA/IKa IIOCTEIIEHHO OITyCKAaeTCsl BO BPEMsI II0IPY304HBIX paboT

Vron 06o3penus rpysa, Kak U BbICOTa (JOTOAIEMEHTA PEryJIMPYIOTCS MPH MOMOIIH BUHTA (1103.6 puc.2). Perympyemas Boicota — oT 400 10 800 MM OT YpOBHS 3eMIIH.
Vron 0603penns MeHseTcs, Bpaias KopoOoky (hoToraeMeHTa BOKpyr ocH mrToka. [ToBopaunBas KopoOKy, HEOOXOAMMO CIIEIMTh 3a T€M, YTOOBI KabelnbHOe COCANHEHHE He
HATATUBAJIOCH [10 YIIOpa, 3TO MOKET NOBPEAUTH COCAUHUTEIIbHBIC Kabers.

Kpome TOro, MOXHO peryaupoBaTh pajuyc JeHCTBHS (POTOIEMEHTA, MPOU3BOAS HACTPOHKY BHYTPH KOPOOKM C MEXaHH3MOM (CM. MHCTPYKILHIO IO SKCIUTyaTaluu
(hoTod1eMEHTOB, Tap. 2).

Hepeﬂ HayajJoM ITYCKOBBIX p‘d60T onepaTtop AO0JIKEH y6eIlI/ITLC5[ B OTCYTCTBUH 3al‘pH3HeHl/lﬁ n HOBpe)KL[CHHﬁ C]JOTOBJ'ICMCHTE ¥ NIPaBUIIBHOCTH €TI0 HAITPABJICHUS.

Bo BpEMs aBTOMATHYECKOI'O JABMIKCHHA MEXaHHM3Ma OIIEpaTOp MOXKET HaxXOJWUThCI B T‘pa)lHLlHOHHOﬁ JUIL PYYHOrO YNpaBJICHHWS IIO3WIHH, T.€. CO CTOPOHBI Ipy3a,
PacCIIOJIOKEHHOI0 Ha BHIJIAX, JAJIEKO OT pblvara ynpaBJICHUS. 10 HETIIpaBUJIbHAA TTO3ULINA. KOFZ[B. TIOIpy341UK pa60TaeT B aBTOMAaTU4YECKOM PEKUME, HEO6XOHI/IMO OBITH
0060 OCTOPOKHEIM U COOITIONATE CIICAYIONIHE PaBHIa 6E30IIaCHOCTH.

-HeMCHHCHHO OTOITH Ha Ge30macHoe PacCTOTHUE, KaK TOJIBKO IMOSABUTCSA aKyCTl/l‘ICCKI/lﬁ CUTHAJI U HpOH30ﬁIlCT 3aITyCK B aBTOMaTHYCCKOM PEKUME pa60TI)IA

—lIJ'ISI TIOAJICPIKaHNs paBHOBECHS MEXaHU3Ma U HU30eKAHUS €rO OIIPOKUABIBAHUS I'PY3 TOJIKEH OBITH PaBHOMEPHO pa3sMEIICH T10 BCEH JUIAHE BUJIL.

-HCO6XOHHMO TIOCTOSAHHO CIE€AUTh 3a MPOoHeccoM pa60TBI MallHBl B aBTOMATHYECKOM PEKUME. yXOI[S[ C paﬁoqero MeECTa, omneparop HOJDKECH 3ad)HKCI/Ip0BaTB
HePEKII0oYaTelb B IEHTPATbHOM HOJIOXKEHUN (PYUHOH PEXHM)

—CJ'[CI[HTB 3a TEM, 9TOOBI TIOCTOPOHHHUE ITPEAMETHI HE 3aKPBIBAIA CI)OTOBJ'ICMCHT 1 HE HaXOJWJIHMCh B paanyce €ro }:lCﬁCTBHﬂ.

B aBromaTtnyeckom PEeXUME TIOTPY3019HASA TIOBEPXHOCTE OITyCKACTCsA HE HHIKE yCTaHOBHeHHOﬁ TOUYKH 0E30ITaCHOCTH JUI TIPERYNPEKACHNAS BO3MOKHOTO TPaBMHPOBAHUA
HOT' oIepaTopa.

YToOb! OIyCTUTD HOTPY304HYIO IUIOMIAIKY 10 MUHUMAJILHOTO YPOBHS, HEOOXOIMMO IEPEHTH HA PyYHOU PEXKUM YIIPABICHUSL.

MOPSJIOK HACTPOMKHA ®OTO3JJEMEHTOB

HacTpoiika (0T037€MEHTOB MPOU3BOAUTCA, B3AB 3a TOYKY OTCUeTa (DOHOBBIH OOBEKT, PACHOTOKEHHBI HAa MAaKCHMalTbHOM PACCTOSHHU OT MPENONaraeMoro rpysa Ha
BHJIAX TOrpy34mKa (M06IM30CTH OT KOHUMKA BUIT), (POTODIIEMEHT BBIICIHUT NPEJIMET, HAXONAMHCS MEXKTY HUM M (POHOM.

B nanHHOI MHCTPYKIINN NPUBE/ICHBI TIOSICHEHHUS K PUCYHKY:

1. Kuonka TEACH

Wnnukatopsl: MHIMKATOp CTaOMIBHOCTH (3€71eHblil) HANKaTOp cCaMOHACTPONKH (KPACHBII H 3eIeHBIH)

Wupaukarop padouero peskuma (OpaHKeBblii)

Tepexmouarens TEACH/RUN

Iepexitouarens L-ON/D-ON

Iepeximouarens NORMAL/ZONE

A o

JUnst HacTpo#KK (HOTOIIIEMEHTA IPOU3BECTH CIECTYIOIIUE ONEPAINH:

. IocraButh nepexitoyarens B nonoxenne TEACH

. IMocrauts nepexiodarens NORMAL/ZONE B nonoxenne NORMAL

. Haxarp kuonky TEACH npu Hanmuunu oHa: J0JDKEH BKIIOUUTBCS HHIMKATOP CAMOHACTPOIKH (KpacHblit) (2)

. ITocraButs nepexitoyarens B nosoxenne RUN. Boibpats pesxum L-ON uinu D-ON (ummnysise npu cBete uin 6e3 cBeTa).

Tlpenen (a) ycranaBnuBaeTcs mepes GOHOM Ha paccTosHHH, KOTOpoe paBHseTcs 20% Bcero paccrosiaus ot Gona. Beixon - ON mexay cencopom u L (a).
y y

HACTPOMKA TAUMEPA

MHTepBan BpeMeHH MeXIy BCHBIIIKONH (OTOIEMEHTA U HAayaaoM JBHKEHHs MAIINHBI YCTAHABIMBACTCS IPH HOMOIIU TaiiMepa (1103.4 puc.2) nocpeacTBoM (GppoHTaIbHOU
mKaisl (puc. 5):

A. Unaukarop:

- Me uieHHbIN nHTepsai: nuranue ON, pene OFF

- ObicTpblii nHTEpBaT: nutanue ON, Taiimep 3azeiicTBoBaH, pene OFF

- nocrosiuubli: utanue ON, pene ON

B.Hacrtpoiika 3amennenus

C. Dip-niepexitouarenb: BbIOOD IIKaIbl BpeMeHH U (DYHKIIHH

Jliist HACTPOIKM 3aMeIeHHs] HeoOXOANMO CrepBa BBIOPATh IIKaTy BPEMEHHM (dTa Oneparys MpOU3BOAUTCS NEpes BKIIOYEHHEM TaliMepa), UConb3ys nepsbie Tpu  dip-
nepexmouatens (1mo3.C puc.5). Kak 3T0 MOKa3aHO Ha PHC.6, TIOC/Ie YCTAaHOBUTH BPEMs 3aMeUIEHHs IIPU IIOMOIIHM peryisTopa (1o3. B puc.5)
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SYSTEM AUTOLEVELING

Systém AUTOLEVELING umoznuje udrziavat’ materidl, ktory bol naloZzeny na pracovnu ploSinu vidlic v stalej vySke od zeme, a to vo vySke zadanej na
zaklade polohy fotobunky. Tato neustala regulacia pracovnej plosiny prebieha automatickym spésobom poc¢as bezného nakladania alebo vykladania, ¢o
vyznamnym spdsobom $etri operatorovi ¢as a umozniuje mu plne sa venovat' svojim povinnostiam bez toho, Ze by musel neustale obsluhovat’ pumpu
elektrického paletového vozika za G€elom regulacie vysky vozika.

Hlavné Casti systému AUTOLEVELING su nasledovné (vid obr.1 a 2):

1.fotobunka: zariadenie, ktoré citlivo reaguje na pritomnost’ telies do urcitej vzdialenosti od svojho vysiela¢a (citlivost' vzdialenosti méze byt nastavena — vid
odstavec 2)

2.akusticky hlasi¢: poas automatického pohybu stroja vydava zvuk, ¢im upozoriuje operatorov nachadzajucich sa v jeho blizkosti na to, aby venovali
pozornost’ pohyblivym astiam.

3.stojan: podpora a vodiaca ty¢ skrine, ktora obsahuje fotobunku

4 .¢asovy spinac: zariadenie, ktoré umozruje nastavit' Casové rozpatie medzi aktivaciou fotobunky a pohybom stroja (vid odstavec 3).

5.prepina¢ zdvihanie-klesanie: trojpolohovy prepinaé, ktory umoznuje zvolit' si spdsob vyuzitia stroja: automatické zdvihanie pocas vykladania (poloha
nahor), manualne vyuzitie (poloha v strede), automatické klesanie po€as nakladania (poloha nadol),

6.regulacné kole¢ko: umozruje nastavenie polohy skrine, ktora obsahuje fotobunku

Pomocou prepinaca (vid bod 5 na obr.2) si mézete zvolit’ smer pohybu stroja:
-zdvihanie, pre postupné zdvihanie pracovnej ploSiny za u¢elom jeho vylozZenia
-manualna prevadzka: vyradi systém AUTOLEVELING, ¢im umoZzni bezné vyuZitie stroja
-klesanie, pre postupné zniZenie pracovnej plosiny za u¢elom jeho nalozenia

Zorny uhol nalozZenia a vy$ku fotobunky mozete nastavit' tak, ze aktivujete regulacné kolecko (bod 6 na obr.2). Vysku méZete nastavit' v rozmedzi od 400
do 800 mm od zeme. Zorny uhol mdZzete upravit' natoéenim skrine, ktora obsahuje fotobunku. Skrifiu neotacajte viac ako povoluje limit napnutych kablov,
aby ste ich neposkodili.

Okrem toho mézete nastavit’ citlivosti zariadenia na vzdialenost’ pomocou regulacie vo vnutri skrine (vid navod na pouzitie fotobunky, vid odstavec 2).
Pred kazdym pouzitim stroja sa operator musi uistit’ o tom, ¢i fotobunka nie je poskodend, zaSpinena a ¢i je nastavena v spravnej polohe.

Pocas automatickej prevadzky stroja (zdvihanie alebo klesanie) sa operator nachadza v nespravnej polohe pre stanovené vyuzitie stroja, resp. na strane
vidlic a nakladu a d'aleko od riadenia. Je preto potrebné byt neustale v strehu pocas faz automatického pohybu stroja.

-Operator sa musi vzdialit' akonahle stroj zacne pracovat’ automatickym spésobom, ¢o je oznamené akustickym hlasi¢om.

-Material musi byt naloZeny alebo vyloZeny rovnomernym spdsobom pozdiz dizky vidlic tak, aby bol stroj vZdy vyvaZeny a nedoslo k jeho prevrhnutiu.
-Operator musi po¢as automatickej prevadzky neustale dozerat' na stroj a v pripade, Ze sa od neho vzdiali, musi uviest’ trojpolohovy prepina¢ do strednej
polohy (manuélna prevadzka).

-Operator sa musi tiez uistit’ o tom, Ze v blizkosti fotobunky neméze spadnut' Ziadny predmet alebo ju natrvalo prekryt.

Automatické klesanie stroja sa ukonci v bezpecnej vyske od zeme, ¢im sa zabrani neimyselnému stlaceniu ndéh operatora.

Pre zniZenie stroja na minimalnu Groven uvedte do ¢innosti manualne ovladanie.

POSTUP PRI NASTAVENI FOTOBUNKY

Fotobunka sa nastavuje s ohladom na predmet v pevnom referenénom bode, ktory je umiestneny v maximalnej vzdialenosti, pri ktorej je mozné vyhiadat
naklad na vidliciach (v blizkosti $pi¢ky vidlic), a ktora umozruje, aby fotobunka zaznamenala pritomnost’ predmetu v oblasti medzi fiou a pevnym
referenénym bodom.

Pri nastaveni fotobunky pouzite uvedenu legendu:

1. Tlacidlo TEACH

Kontrolky: Kontrolka pre stabilitu (zelena) Kontrolka pre automatické nastavenie (¢ervena a zelena)

Kontrolka pre prevadzku (oranzova)

Prepina¢ TEACH/RUN

Prepina¢ L-ON/D-ON

Prepina¢é NORMAL/ZONE

oo hwh

Nastavenle fotobunky pozostava z nasledujucich krokov:
Presunite prepinac¢ rezimu do polohy TEACH

. Presunite prepina¢ rezimu NORMAL/ZONE do polohy NORMAL
. Stlacte tladidlo TEACH v pritomnosti pozadia: rozsvieti sa kontrolka pre automatické nastavenie (Cervena) (2)
. Presurite prepinac¢ rezimu do polohy RUN. Vyberte rezim L-ON alebo D-ON (impulz svetlo alebo tma).

Prah (a) musi byt’ nastaveny pred pevnym referenénym bodom vo vzdialenosti, ktora sa rovna 20% vzdialenosti pevného referenéného bodu. Vystup je ON
medzi prepinacéom a L (a).

NASTAVENIE CASOVEHO SPINACA

Casovy interval medzi aktivaciou fotobunky a pohybom pristroja mdZete nastavit' tak, Ze budete pdsobit’' na ¢asovy spinaé (bod 4 na obr.2) prostrednictvom
jeho predného panelu (obr. 5):

A. Led:

- pomalé blikanie: napajanie ON, rele OFF

- rychle blikanie: napajanie ON, prebieha ¢asovanie, relé OFF

- nepreru$ené svetlo: napdjanie ON, relé ON

B. Nastavenie oneskorenia

C. Dip Switch: vyber ¢asovej Skaly a funkcii

Oneskorenie sa nastavuje tak, Ze si najskor vyberiete ¢asovu $kalu (operacia, ktori musite vykonat’ pred zapnutim ¢asového spinaca) pouzijuc prvé tri dip-
switch (bod C na obr.5) tak, ako je to uvedené na obr.6, a potom pomocou regulatora nastavte dobu oneskorenia (bod B obr.5)
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SISTEM AUTOLEVELING

S sistemom AUTOLEVELING ostaja material, ki ga nalozite na vilice, na stalni nadzemni visini, ki jo dolo¢a polozaj fotocelice. Ta konstantna regulacija
delovne povrsine poteka avtomatsko med obi¢ajnim postopkom nalaganja oziroma odlaganja. To omogoca znaten prihranek na ¢asu in dovoljuje
operaterju, da se popolnoma posveca svoji nalogi, ker ni primoran neprestano poganjati ¢rpalke Skarjastega paletnega vozicka, da bi naravnal njegovo
visino.

AUTOLEVELING sistem sestavljajo sledeci deli (glej sliki 1 in 2):

1.fotocelica: naprava, obdutljiva na prisotnost teles na dolo€eni razdalji od njenega oddajnika (doseg je mogoce dolociti — glej par.2)

2.zvocni signal: oddaja signal med avtomatskim premikanjem stroja in s tem obve$ca operaterje v bliZini, naj pazijo na premikajoce se dele.

3.stojalo: opora in vodnik Skatle, v kateri se nahaja fotocelica

4 timer: naprava, s katero je mogoce dolo¢iti €asovno obdobje med aktivacijo fotocelice in premikom stroja (glej par.3).

5.selektor za dvig in spust: stikalo s tremi polozaji, s katerim je mogoce izbrati obratovalni modus stroja: avtomatski dvig med raztovarjanjem (gornji
poloZzaj), roéno obratovanje (srednji polozaj), avtomatski spust med natovarjanjem (spodniji polozaj),

6.regulacijska glavica: z njo je mogoce dologiti poloZaj Skatle, v kateri se nahaja fotocelica

S pritiskom na selektor (ref.5 slika 2) je moZno izbrati smer, v katero se bo stroj premaknil:
-dvig: delovna povr$ina se med raztovarjanjem sproti dviguje

-roéno obratovanje: izklopi sistem AUTOLEVELING in omogoca normalno upravljanje stroja
-spust: delovna povrsina se med natovarjanjem sproti spusca

Zorni kot na tovor in visino fotocelice je mozno regulirati s pritiskom na regulacijsko glavico (ref.6 slika.2). Visino je mogoce dologiti od 400 do 800mm od
tal. Zorni kot je mogoc¢e spremeniti z obraanjem Skatle, v kateri se nahaja fotocelica. Obrat preko meje, ki jo dolo¢a napetost kablov, ni priporodljiv,
drugace se kabli lahko poskodujejo.

Doseg naprave je mogoce dologiti preko naravnanja regulacije v notranjosti Skatle (glej navodila za uporabo fotocelice, glej par.2).
Pred uporabo mora operater preveriti, da fotocelica ni poSkodovana, da je orientirana v pravo smer in da ni umazana.

Med avtomatskim obratovanjem stroja (dvig ali spust) je operater v poloZaju, ki ni ustrezen za normalno uporabo stroja, in sicer na strani vilic in tovora,
stran od krmila. Zato je potrebna posebna pozornost med avtomatskim premikanjem stroja.

-Operater se mora oddaljiti takoj, ko se stroj za¢ne avtomatsko premikati, na kar ga opozori zvoc¢ni signal.

-Material je treba natovoriti oziroma raztovoriti enakomerno po dolZini vilic. Tako je stroj neprestano v ravnoteZju in ni nevarnosti, da bi se prevrnil.
-Operater mora nadzorovati avtomatsko premikanje stroja. Ce se mora oddaljiti od stroja, mora nastaviti selektor za obratovalni modus na srednji polozaj
(ro¢no obratovanje).

-Operater mora tudi preveriti, da noben predmet ne more pasti v bliZzino fotocelice oziroma ne more trajno zakriti fotocelice .

Avtomatski spust stroja se zaklju¢i na varnostni visinski razdalji od zemlje, da ne bi po nezgodi zmeckalo operaterjevih nog.

Za spust stroja na minimalni nivo je potrebno uporabiti ro¢no upravljanje.

POSTOPEK ZA NASTAVITEV FOTOCELICE

Pri nastavitvi fotocelice se je treba nanaSati na katerikoli predmet v ozadju, ki naj bo na maksimalni razdalji, na kateri se lahko nahaja tovor na vilicah (ob
koncu vilic). Tako bo fotocelica zaznala predmet, ki se nahaja na obmocju med njo in ozadjem.

Pri branju sledecih navodil za regulacijo si pomagajte z legendo:

1. Gumb TEACH

Kontrolne luci: Kontrolna lu¢ za stabilnost (zelene barve) Kontrolna lu¢ za avtomatsko nastavitev (rde€e in zelene barve)

Kontrolna lu¢ za delovanje (oranzne barve)

Selektor TEACH/RUN

Selektor L-ON/D-ON

Selektor NORMAL/ZONE

QAR wN

Postopek regulacije fotocelice poteka v sledecih fazah:
. Naravnajte selektor modusa na TEACH

. Naravnajte selektor modusa NORMAL/ZONE na NORMAL
. Pritisnite gumb TEACH v prisotnosti ozadja: prizgala se bo kontrolna lu¢ za avtomatsko nastavitev (rdece barve) (2)
. Naravnajte selektor modusa na RUN. Izberite modus L-ON ali D-ON (impulz na svetlobo ali temo).

Prag (a) se doloci pred ozadjem na razdalji, ki znaSa 20% razdalje ozadja. Izhod je ON med senzorjemin L (a).

REGULACIJA TIMERJA

Z nastavitvijo timerja (rif. 4 slika 2) je mogoce regulirati €asovni interval med aktivacijo fotocelice in premikom stroja. Posedi je treba na prednji pano timerja
(slika 5):

A. Svetle€a dioda (LED):

- po€asno utripanje: napajanje ON, rele OFF

- hitro utripanje: napajanje ON, nastavitev asa v teku, rele OFF

- stalna lu¢: napajanje ON, rele ON

B. Regulacija zakasnitve

C. Dip Switch: selekcija ¢asovnih skal in funkcij

Zakasnitev nastavite tako, da najprej izberete ¢asovno skalo (to je treba storiti pred pogonom timerja). Za to se je treba posluziti prvih treh stikal 'dip-switch'
(ref. C slika 5), kot je prikazano na sliki 6, nato pa doloditi ¢as zakasnitve s pomocjo regulatorja (ref. B slika.5)
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KIVONAT (1.3)

AUTOLEVELING RENDSZER................... P 11. oldal
A FOTOCELLA BESZABALYOZASANAK MUVELETEL ... 11. oldal
TIMER BESZABALYOZASA . .. ..ttt 11. oldal

AUTOLEVELING RENDSZER

Az AUTOLEVELING rendszer lehetévé teszi a villastargonca altal munkaszintre emelt anyag féldszinttél, allandé magassagban torténd tartasat, melynek
magassagi szintje a fotocella pozicidja utan igazodik. Ez a fajta beszabalyozas a munkalap immar, mind a rakodas, mind, pedig a lerakodas fazisaban
automatikusan torténik. Ez jelentés idémegtakaritast eredményez, illetve lehetévé teszi, hogy a kezeld teljes idejét a feladatanak elvégzésére forditsa,
anélkil, hogy a magassag beszabalyozasanak az érdekében allandéan mikddtetnie kellene a pantograf szallito- paletta (hidraulikus emel&béka)
szivattyujat.

Az AUTOLEVELING rendszer az alabbi legfébb részekbdl all: (lasd az 1 és 2 abran lévéket):

1.fotocella: a késziilék az addvevétdl vald bizonyos tavolsagra, testkzelségre érzékeny (az érzékelés tavolsaga beszabalyozhaté — lasd 2-es szamu abrat)
2.hangjelzd berendezés: a gép automata mikodése alatt hangjelzést bocsat ki, mintegy felhivva ezzel a kdzelben tartézkodd kezel®k figyelmét a
mozgasban lévé gépi berendezés alkotéelemeire.

3.tartdszar: a fotocellas timer dobozanak tarté-illetve vezetészara.

4.Timer: a készllék segitségével beszabalyozhaté a fotocella aktivalasa és a gép mozgasa kozétti idSintervallum. (lasd a. 3-as pontban).

5.Le-felkapcsold: harompoziciés kapcsold mely lehetévé teszi a gép alkalmazasi moédjanak kivalasztasat: automatikus emelés a lerakodas alatt,
(kapcsolasi pozicio fel iranyba) kézi hasznalat (k6zponti centralis pozicid) automatikus lebocsatas a rakodas alatt.)

6.szabalyz6 gomb: lehetdvé teszi a fotocella tartédobozanak helyzetének pozicionalasat.

A (5-0s illetve. 2-0s abran) megjeldlt kapcsoldn keresztill lehetéség van a gép mozgasiranyanak kivalasztasara:

-felfelé, a munkalap felemelésére szolgal, mikdzben szép lassan végbemegy a lerakodas

-kézi mikodtetés: az AUTOLEVELING rendszer kizarasa mellett megy végbe, lehetévé téve ez altal a gép normalis mikodését.
-lefelé, a munkalap lebocsatasara szolgal, mikdzben végbemegy a rakodas.

A (2.-os abran) megjeldlt szabalyzogomb segitségével bedllithatjuk az arura vetitett latdszéget, valamint a fotocella magassagat.. A foldtdl szamitott
tavolsagot 400 — 800 mm —ig. lehet beadllitani. A latészog a fotdcellat tartalmazé doboz elforditdsa mellett médosithatd. Ennél az elforgatasi miveletnél
tgyeljunk arra, hogy ne feszitslk tul a kabeleket, mivel ezzel csak karokat okozhatunk.

A doboz belsejében 1évd szabalyzé segitségével bedllithatjuk a készlilék tavolsagi érzékenységét is. (lasd a fotocella hasznalati utasitasaban, ennek 2 —es
pontjaban foglaltakat.

A kezel6 még mielétt barmilyen miveletbe kezdene, elétte meg kell gy6z&dnie, hogy a fotocella nincs-e megrongalédva, a megfeleld iranyba lett-e allitva
és, hogy nincs e rajta szennyez6dés

A gép automata lzemmoddban térténé mikodése alatt, (fel vagy le) a kezel6 nem a gép elbirasainak megfelelé pozicidjaban helyezkedik el, ha a
villastargonca feléli oldalon, azaz az aru feldli oldalon all, vagy tal messze van a vezérlpulttdl. A gép automata mikddésének minden mozgasi fazisa nagy
figyelmet igényel.

-A kezel6nek azonnal el kell tavolodnia a géptél azt kdvetden, hogy kezdetét veszi az automata lizemmad, és elhangzik a figyelmezteté hangszignal.

-A felpakolt, illetve az arrél lerakott anyagot homogén formaban, hosszaban kell elhelyezni a targonca emelévillajan, lgyelve arra, hogy a gép megdrizve
egyensulyat, fel ne boruljon.

-A gép automata miikédése egész ideje alatt, a kezel6bnek nagyon ébernek kell lennie, és amikor el is eltavolodik attol, a kapcsolot kézponti poziciéba
koteles allitani (kézi mikodtetés).

-A kezel6nek ezen a fentieken kivll arra is ugyelnie kell, hogy semmilyen idegen targy ne eshessen a fotocella kdzelébe, illetve ez utdbbi miatt tartos
takarasban ne legyen.

A gép automatikus leenged6 szerkezete egy a padlészinttdl valo, biztonsagi tavolsagig ér le, biztositva ez altal, hogy az szét ne lapitsa kezel6jének a labat.

A gép leengedd szerkezetének minimalis szintre valé lebocsatasa kézi vezérlés utjan torténik.

A FOTOCELLA BESZABALYOZASANAK MUVELETEI

A fotocella beszabalyozasat egy a hattérben, maximalis tavlati pozicidba elhelyezett targyhoz viszonyitva végezzik el, mellyel egy magassagban all a
targonca rajta aruval (ezt a targonca emeldvillajanak hegyére rakva). A fotocella érzékeli a térségben elhelyezett targyak jelenlétét, ideértve azon targyakat
is melyek kdzte és a hattérben vannak.

A lentiekben felsorolt beallitasi miveletekhez sziikséges tudnivalok:

TEACH kapcsolégomb

kijelz6 lampa: stabilitas kijelz6je (z6ld) énbeallitas kijelzd 1dampaja (piros és z4ld)

Mkodés kijelzd lampaja(narancssarga)

TEACH/RUN kapcsold

L-ON/D-ON kapcsold

NORMAL/ZONE kapcsol6

ook wN~

Allitsuk a kapcsolét TEACH  -re
Allitsuk a NORMAL/ZONE médot NORMAL -ra
. Nyomjuk be a TEACH kapcsolot a hattér jelenléte mellett: kigyullad az dnbedllitast jelzé lampa (piros) (2)
. Allitsuk a kapcsol6t RUN poziciéba. Kapcsoljunk L-ON o D-ON médra (fényimpulzus vagy sotét)
A kiuszobszintet a hattér elébe kell beadni, a hattér tavolsagahoz viszonyitott 20 %- os tavolsagi arany mellett. A ON kilépés az érzékeld és az L kdzott
talalhato.

A fotocella beszabalyozasa az alabbi miveleti lépésekre tagolodik:

TIMER BESZABALYOZASA

A gép mikddése és a fotocella aktivalasa kozotti iddintervallum beadllitasat l1asd a (4 —es pont. 2-os abra) timer szemléltetése mellett, ennek is a frontalis
kapcsolovezérlgjén keresztil ( 5-es abra):

A. jelz6lampa:

- lassan villog6: ON vezérlés, OFF relé

- gyorsan villogd: ON vezérlés , id6intervallum bedllitasa folyamatban, OFF relé

- dllando jelzés : ON vezérlés ON relé

B. Késleltetés beallitasa

C. Dip Switch: idéskala, illetve mikddések beallitasa

A késleltetés beszabalyozasahoz elészor az idskalat kell beadni (mUvelet, amit még a timer betaplalasat megel6zdéleg kell elvégezni) az elsé harom dip-

switch alkalmazasa mellett.(.C pont 5-es abra) a szerint, ahogy azt mar a 6-es abran keresztll is szemléltettik. Végezetil a (B. pont 5-es abra) a
szabalyzon keresztul beallitjuk a késleltetési id6t.
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SISTEMUL AUTOLEVELING

Sistemul AUTOLEVELING va permite mentinerea constanta a inaltimii fatd de pamant a materialelor incarcate pe planul de lucru al furcilor, inaltime fixata
de pozitia fotocelulei. Acest tip de reglaj al planului de lucru se efectueazi in mod automat, in timpul operatiunilor normale de incércare sau descéarcare. In
acest mod operatorul poate economisi timp util, si se poate dedica propriilor indatoriri, fara sa fie nevoit sa actioneze pompa transpallet-ului pantograf
pentru a regla inaltimea acestuia.

Sistemul AUTOLEVELING este constituit in principal din urmatoarele parti (vezi FIG.1 si 2):

1.fotocelula: aparat sensibil la prezenta corpurilor aflate la o anumita distanta fata de emitator (distanta de sensibilitate poate fi reglata — vezi par.2)
2.semnalator acustic: emite un sunet in timpul miscarii automate a aparatului, pentru a aviza operatorii aflati in apropiere ca trebuie sa fie atenti la partile
aparatului care se afla in miscare.

3.picior: suport de sustinere si ghidare a cutiei care contine fotocelula

4.temporizator (timer): aparat ce permite reglarea perioadei de timp care se scurge intre activarea fotocelulei si miscarea masinii (vezi par.3).

5.selector urcare-coborare: intrerupator cu trei pozitii, care va da posibilitatea de a alege modalitatea de utilizare a transpallet-ului: ridicare automata in
timpul descarcarii (pozitie in sus), utilizare manuala (pozitie centrald), coborare automata in timpul incarcarii (pozitie in jos),

6.maner de reglare: va permite sa fixati pozitia cutiei care contine fotocelula

Actionand selectorul (ref.5 fig.2), este posibila alegerea directiei miscarii elevatorului:

-ridicare, pentru a inalta planul de lucru pe masura ce este descarcat

-functionare manuala: exclude sistemul AUTOLEVELING, permitand utilizarea normala a aparatului
-coborare, pentru a diminui inaltimea planului de lucru pe masura ce acesta este incarcat

Unghiul vizual asupra inc&rcéturii, precum si inaltimea fotocelulei pot fi reglate actionand manerul de reglare (ref.6 fig.2). Inéltimea poate fi reglata intre 400
si 800 de mm de la pamant. Unghiul vizual poate fi modificat rotind cutia fotocelulei. Nu rotati cutia mai mult decat va permit cablurile, pentru a nu le
deteriora.

Este, de asemenea, posibil sa reglati distanta de sensibilitate a aparatului regland parametrii din interiorul cutiei (vezi manual de utilizare a fotocelulei, vezi
par.2).

inainte de fiecare utilizare, operatorul trebuie s& se asigure c& fotocelula nu este deteriorata, c& este orientata in pozitia corectd si c& nu este murdara.

In timpul functionarii aparatului in modalitate automatica (ridicare sau coborare), operatorul se afla intr-o pozitie necorespunzatoare cu utilizarea normala a
aparatului; mai exact, acesta se afla in partea unde sunt furcile si incarcatura, departe de dispozitivul de conducere. Este deci necesara o atentie deosebita
n timpul fazelor de miscare automata a elevatorului.

-Operatorul trebuie sa se indeparteze imediat ce aparatul incepe miscarea automata, anuntata de semnalatorul acustic.

-Materialul trebuie incarcat sau descarcat in mod uniform de-a lungul furcilor, in asa fel incat elevatorul sa ramana tot timpul in echilibru, pentru a evita
riscul de rasturnare.

-Operatorul trebuie sa controleze aparatul in timpul miscarilor efectuate in modalitate automata, si, in cazul in care se indeparteaza de acesta, trebuie sa
puna mai intai selectorul modalitatii de functionare in pozitie centrala (functionare manuala).

-De asemenea, operatorul trebuie sa verifice ca in apropierea fotocelulei nu poate cadea nici un obiect care sa acopere permanent fotocelula.

Coborarea automata a aparatului se incheie la o inaltime de siguranta fata de sol, pentru a evita strivirea acidentala a picioarelor operatorului.

Pentru a cobori nivelul elevatorului la minim, trebuie sa actionati comanda manuala.

PROCEDURA DE REGLARE A FOTOCELULEI

Reglarea fotocelulei se efectueaza facand referinta la un obiect/punct fix, pozitionat la distanta maxima in corespondenta careia se poate afla incarcatura
pe furci (spre extremitatea furcilor, in apropierea varfului acestora) si permite fotocelulei sa releve prezenta unui obiect in zona cuprinsa intre fotocelula si
punctul fix de referinta.

Pentru urmatoarele instructiuni de reglaj, va rugam sa consultati legenda:

1. Tasta TEACH

Leduri: Led de stabilitate (verde) Led de autosetare (rosu si verde)

Led de functionare (portocaliu)

Selector TEACH/RUN

Selector L-ON/D-ON

Selector NORMAL/ZONE

oo wN

Reglarea fotocelulei se efectueza cu urmatorii pasi:
. Puneti selectorul modalitatii pe TEACH

. Puneti selectorul NORMAL/ZONE pe NORMAL
. Apasati tasta TEACH in prezenta punctului fix de referinta: se aprinde ledul (beculetul) autosetare (rosu) (2)
. Puneti selectorul modalitatii pe RUN. Selectati modalitatea L-ON sau D-ON (impuls lumina sau intuneric).

Limita (a) este setata in partea anterioara punctului de referinta, la o distanta de 20% fata de distanta punctului fix de referinta. lesirea/distanza de relevare
este ON fintre senzor si L (a).

REGLAREA TEMPORIZATORULUI

Puteti regla intervalul de timp ce se scurge intre momentul activarii fotocelulei si miscarea aparatului, modificand temporizatorul/timer-ul (ref.4 fig.2), mai
exact panoul central al acestuia (fig. 5):

A. Led:

- intermitent lent: alimentare ON, releu OFF

- intermitent rapid: alimentare ON, temporizator in curs de actiune, releu OFF

- fix: alimentare ON, releu ON

B. Reglarea intarzierii

C. Dip Switch: selectarea scalei de timpi si functiuni

Reglarea intarzierii se face selectand mai intai scala de timpi (operatie ce trebuie efectuata inainte de alimentarea temporizatorului) utilizand primii trei dip-
switch (ref.C fig.5), ca in fig.6, si setand dupa aceea timpul de intarziere prin intermediul dispozitivului de reglare (ref. B fig.5)
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CbObPXAHYE (1.3)

CUCTEMA AUTOLEVELING cTp. 13
MPOLIEOYPA MO PEFYJNIMPAHE HA ®OTOKINETKATA cTp. 13
PEIMYIMIMPAHE HA PEJIETO 3A BPEME cTp. 13

CNCTEMA AUTOLEVELING

Cucremata AUTOLEVELING nossonsiBa Aa ce noaabpxa Ha NOCTOsSHHA BUCOYMHA OT 3eMsiTa Ha HaToBapeH MaTtepuan Bbpxy paboTHa NnockocT Ha
BUIKWTE, BUCOYMHA, MOAABPXKAHA OT No3nLmMs Ha dhoTokneTka. ToBa NMOCTOSHHO perynupaHe Ha paboTHaTa NnocKoCT ce M3BBbPLUBA N0 aBTOMaTUYeH
HauuH, No Bpeme Ha HopmarHa paboTa no ToBapeHe 1 pasToBapBaHe. ToBa No3BONsIBa 3HAYUTEEITHO NECTEHE HA BPEME U NO3BOSISIBa Ha onepaTtopa Ja ce
NMocBeTU U3LSANO Ha cOBCTBEHWTE cu 3abikeHus, 6e3 aa TpsibBa HeNpecTaHHO Aa 3adeicTBa nomnaTa Ha TpaHcnaneT-naHTorpada, 3a Aa perynupa
BMCOYMHATA.

Cuctemata AUTOLEVELING e cbcTaBeHa 0CHOBHO OT crneaHuTe vactu (Bux FIG.1 n 2):

1.cboTokneTka: anapat, YyBCTBUTENEH HA MPUCHCTBMETO Ha Tena [0 ONpeaerneHo pascTosiHue OT CBOSI U3NTbyBaTenN (PasCTOSIHUETO Ha YyBCTBUTENHOCT
Moxe Aa 6bae perynupaHo — Bux par.2)

2.3BYKOBO NnpeaynpexaeHve: n3nbysa 3ByK No BpeMe Ha aBTOMaTUYHOTO ABMXEHWE Ha MalunHaTa, 3a Aa npedynpeaun onepatopute, kKouTo ca Habnuso ga
06BbpHAT ABMKMMOTO BHUMaHWE Ha ABWXELLUTE Ce YacTu.

3.CcTOXep: onopa v Bogad Ha KyTusiTa, cbabpallia hoTokneTkaTa

4.pene 3a Bpeme: anaparT, KOWTO NO3BOMsBa Ja Ce perynupa npoMexayTbka oT Bpeme Mexay 3afeicTBaHeTo Ha hoTokneTkaTa U ABMXKEHUETO Ha
MalumHaTa (Bux par.3).

5.KI0Y-CeNeKTop M3auraHe-cnyckaHe: NpekbCcBaY C TpU MOMNOXKEHWS!, KOMTO NO3BOSABA Aa ce 13bupa Ha4YMHBT Ha M3NON3BaHe Ha MalumMHaTa: aBTOMaTUYHO
usguraHe rno BpeMe Ha pa3ToBapBaHe (Mo3uuusi Harope), pbYHO Non3BaHe (LEHTPArHO MONOXEHWE), aBTOMATUYHO CyckaHe No BpeMe Ha ToBapeHe
(no3numsa Hagony),

6.pbKoXBaTKa 3a perynvpaHe: No3BonsiBa 3acTornopsiBaHe Ha NO3ULMATA Ha KyTUsiTa CbAabpxalla doTokneTkaTa.

Kato ce peiictBa Ha kntoya-cenektop (rif.5 fig.2) e Bb3aMOXHO fia ce n3bupa nocokata Ha ABWXEHUE Ha MalLmHaTa:
uskayBaHe: 3a usguraHe Ha paboTHaTa NNOCcKOCT, Marko No Manko, Aokato 6bae pastoBapeHa;

pbyHa dyHKums: nskniousa cuctemata AUTOLEVELING, kaTo no3sonsiBa HOpManHOTO Non3BaHe Ha MalunHaTa;
cnyckaHe: 3a NoHwKaBaHe Ha paboTHaTa NNockocT, Manko Nno marsko, 3a Aa 6bae HaToBapeHa

BuayanHusit brbn BbpXy ToBapa, KakTo 1 BUCOYMHATa Ha doTokrneTkaTta, Morat Aa 6baaT perynvpanu kato ce AeiicTBa ¢ s6bnkoBMaHaTa pbkoxsaTka 3a
perynupaHe (Fig.2). BucounHata Moxe aa 6bae perynupana ot 400 go 800 mm oT 3emsita. BusyanHuaTt brn Mmoxe ga 6bae NpoMeHeH, 3aBbpTaiiku
KyTusTa, Chabpxallia doTokneTkata. He BbpTeTe,00a4e, Haf 3a4afeHOTO orpaHnyeHne OT HanpeXeHeTo Ha kabenuTte, 3a Aa He NOBpeauTe camute
kabenu.

Bb3MOXHO €, 0CBEH ToBa, perynvpaHe Ha pa3cTOsHMETO Ha YyBCTBUTENHOCT Ha anapara KaTo ce AeiicTBa BbpXy perynupaHeTo BbTpe B KyTusTa (BUX
PBYHO M3MNon3BaHe Ha doTokneTkaTa, BUX par.2).

Mpeaw Bcsiko n3nonasaHe, onepartopbT TpsGBa Aa ce yBepy, Ye POTOoKNeTKaTa He e NoBPEeAeHa, Ye € OPUEHTUPaHa Ha NPaBUIHaTa NO3ULYS U Ye He e
3auanaHa.

Mo Bpeme Ha paboTa Ha MaluMHaTa Ha aBTOMaTUYEH PEXMM (M3KauBaHe M CryckaHe) onepaTopbT Ce Hamypa Ha HEMOCTOSIHHOTO 3a4bIMKUTENTHO
MOIoXKEHWe 3a MoN3BaHe Ha MaluMHaTa, UM MbK € OT CTpaHaTa Ha BUIKUTE 1 Ha ToBapa, Aaney oT kopmunoTto. CriegoBaTtenHo e Heobxoaumo aa ce
06bpHEe 0cobeHO BHMMaHMe No Bpeme Ha ha3nTe 3a aBTOMaTUYHO ABMXKEHNE HA MallvHaTa.

OnepaTtopbT TpsiGBa Aia ce oTAaneuu, ole LWom MalumHaTa 3anoyHe ABUXEHUe Ha aBTOMaTUYHO, CUrHaNM3MpaHo 3BYKOBO.

MatepuanbT TpsibBa fa Gbe TOBapeH Unmn pa3ToBapBaH MO XOMOTEHEH HAYMH, MO NPOABIDKEHVE Ha BUTNIKUTE, MO TaKbB HAYMH, Y€ MaluMHaTa BuHary aa
6be B paBHOBECHO NONOXEHWE W, CNEAOBATENHO, Aa ce M3GsrsaTt puckoBe OT NpeobpbluaHe.

OnepatopbT TpsibBa Aa oxpaHsiBa MaluMHaTa no BpeMe Ha HEHOTO aBTOMaTUYHO ABUXKEHWE, U B CIyYail, Ye ce oThaneyu oT Hest Ja NocTaBu cenektopa
3a paboTa Ha LieHTpanHa no3vums (pbYHO OYHKLIMOHMPaHE).

OcBeH ToBa, onepaTopbT TpsibBa a ce yBepu, Ye HUTO eavH NpeaMeT HaMa a nagHe B 6rm3ocT Jo hoToKNeTkaTa unm ja nokpve 3a NoCTOsIHHO
doTokneTkara.

CnyckaHeTo Ha aBTOMaTUYHO Ha MaluMHaTa 3aBbpLuBa Ha 6e3onacHa BUCOYMHA OT Noaa, 3a Aa ce n3berHaT MHUMOEHTU OT CMaykBaHe KpakaTta Ha
oneparopa.

3a cHYWaBaHe Ha MaluvMHaTa 4o MUHMMAIHOTO HUBO € HeoGXxoamuMo Aa ce paboTu Ha PbYHO KOMaHABaHe.

MPOLIEAQYPA MO PETYIMMNPAHE HA ®OTOKJIETKATA

PerynupaHeTo Ha poTokneTkaTa ce M3BbPLUBA KaTo Ce B3EME 32 OPUEHTUPaBbYHA TOYKa eMH NpeaMeT OT (hoHa, Pa3rnosiokeH Ha MakCMMariHo
pa3cTosiHMe, CbOTBETHO, KbETO MOXE Aa CE HaMupa TOBapbT BbpXy BUIKMUTE (B 6Nn30CT A0 Bbpxa Ha BUNKUTE) U Ce NpaBu Taka, Ye doTokneTkaTa aa
YNOBW HaNMMuMeTo Ha NpeAMeT B 30HaTa, 3aknioyeHa Mexay Hest u hoHa.

3a VUHCTPYKLMM MO perynmpaHeTo, KOeTo criefiBa, OTHeceTe ce KbM NereHaara:

1.KHonka TEACH

2.Cur.namnu: 3a ctabunHocT (3eneHa) 3a aBTo3aaaHve (YepBeHa U 3eneHa)

3.JlTamna pa6ota (opaHxeBa)

4 .Kntoy TEACH/RUN

5.Kntou L-ON/D-ON

6.Kntou NORMAL/ZONE

PerynupaHeTo Ha poTokneTkaTa ce npaBuv Mo CreaHUs HaunH:

HacTpoiiBame kntoya Ha dyHkuns TEACH

HacTtpoviBame kntova Ha dyHkumss NORMAL/ZONE Bbpxy NORMAL

Hatucka ce kHonka TEACH B npucbhcTBUe Ha (hOH: CBETBa CUrHanHa namna aBTo3afaHue (YepBeHa) (2)

HactpoiiBame kntoya Ha dpyHkumst RUN. M36upa ce HaunH L-ON o D-ON (cBeTnvHeH UMnync unm Mpak).

MparbT (a) ce 3apaBa npef hoHa Ha pa3cTosiHne paBHO Ha 20% OT pa3CTOsIHMETO Ha 3adHWsA nnaH — poHa. MaxoabT e ON mexay ceHdopa u L (a).

PETYITMPAHE HA PEJIETO 3A BPEME

Bb3MOXHO e Aa ce perynunpa nHTepBanmbT OT BpeMe, KOWTO NMpoTuya Mexay 3aAeicTBaHeTo Ha poTokneTkaTa 1 ABWXEHNETO Ha MalumHaTa, KaTo ce
HamecBame Ha peneTo 3a Bpeme (rif.4 fig.2) ypes HeroBoTo dppoHTanHo Tabno (fig. 5):

A. Led:

- 6aBHO muralya ceetnuHa: 3axpaHeaHe ON, pene OFF

- 6bp30 muralya ceetnvHa: 3axpaHsaHe ON, pene Bpeme B gencteue, pene OFF

- oukeupana: 3axpaHBaHe ON, pene ON

B. PerynupaHe Ha 3akbCHEHVMETO

C. Dip Switch: nstop ckana Bpeme 1 pyHKLUM.

PerynupaHeTo Ha 3aKkbCHEHMETO Ce M3BBbPLLBA KaTo ce n3bepe MbPBO ckana BpemeHa (onepauus 3a UsBbpLUBaHe NPean Aa ce 3axpaHu peneTo 3a
Bpeme), nsnonseaiku nbpsute Tpu dip-switch (rif.C fig.5) kakTo e nokasaHo Ha fig.6, a nocne naBa pea Ha BpeMeTo Ha 3akbCHeHue Ypes perynatopa(rif. B
fig.5)

13



LR OZET (1.3)

AUTOLEVEL

SISTEMI... e e e say. 14
FOTOSEL AYARLAMA ISLEMI......ooi oo, say. 14
ZAMANLAYICININ AY ARLANM A S ...ttt et e et e et e e e e et e e et e e e e e e e e e ee e eaans say. 14

AUTOLEVELING SISTEMi

AUTOLEVELING sistemi catallarin galisma tezgahi lzerine yliklenen malzemeyi yerden belirli bir yikseklikte, fotosel pozisyonu tarafindan sabitlenen
yukseklikte muhafaza etmeyi saglar. Surekli gergeklesen bu galisma tezgahi ayarlamasi, normal yiikleme ve bosaltma isleri sirasinda, otomatik olarak
gerceklesir. Boylece kayda deder miktarda zaman tasarrufu yapilarak, operatoriin daima pantograf transpaletin ylksekligini ayarlamak icin pompa ile islem
yapmak zorunda kalmayarak kendini yalnizca kendi isine adayabilmesini saglar.

AUTOLEVELING sistemi temel olarak asagidaki kisimlardan meydana gelir (bkz SEK. 1 ve 2):

1.fotosel: yayicisindan belirli bir mesafe iginde bulunan cismin varligini algilayan cihaz (hassasiyet mesafesi ayarlanabilir - bkz par.2)

2.sesli ikaz sistemi: makinenin otomatik hareketi sirasinda yakinda bulunan operatédrleri hareket eden pargalara karsi dikkatli olmalari igin ikaz etmek
amagch bir ses cikarir.

3.govde: fotoseli iceren kutu destegi ve kilavuzu

4.zamanlayici: fotoselin etkinlestiriimesi ile makinenin hareketi arasindaki zaman araligini ayarlamayi saglayan cihaz (bkz. par.3).

5.kalkma-inme selektorii: makinenin kullanim modunu segmeyi saglayan (¢ pozisyonlu salter: bosaltim sirasinda otomatik kalkma (yukari yénde pozisyon),
manuel kullanim (orta pozisyon), yikleme sirasinda otomatik inme (asag! yénde pozisyon),

6.ayar topuzu: fotoseli tagiyan kutunun pozisyonunu sabitlemeyi saglar

Selektor (ref.5 sek.2) ile makinenin hareket yoni segilebilir:

-kalkma, bosaltilan ¢alisma diizlemini kademeli olarak kaldirmak igin

-manuel ¢alisma: AUTOLEVELING sistemini devre disi birakarak, makinenin normal kullanimina izin verir
-inme, ylklenen galisma diizlemini kademeli olarak indirmek igin

Yukin gorsel agisi ve ayrica fotoselin yuksekligi ayar topuzu (ref.6 sek.2) ile ayarlanabilir. Yikseklik yerden 400'den 800 mm'e kadar ayarlanabilir. Gorsel
aci fotoseli tagiyan kutu dondirilerek degistirilebilir. Kablo sistemine zarar vermemek icin kablonun gerginlik limitini asacak kadar gevirmeyin.

Ayrica kutunun igindeki ayar cihazi ile cihazin hassasiyet mesafesi de ayarlanabilir.

Her kullanimdan 6nce, operator, fotoselin hasar gérmemis oldugundan, diizgiin pozisyona yénlendiriimis oldugundan ve kirlenmemis oldugundan emin
olmalidir.

Makinenin otomatik ¢alismasi sirasinda (kalkma veya inme) operatér makinenin kanonik kullanimi igin yanlis olan bir pozisyonda, yani gatallar kenarindan
ve yik kenarindan, direksiyondan uzak mesafede olabilir. Bu nedenle makinenin otomatik hareketi sirasinda ¢ok dikkatli olunmalidir.

-Operatér, sesli sinyal ile ikaz edilen makinenin otomatik hareketi baslar bagslamaz uzaklagsmalidir.

-Malzeme, makinenin dengesini daima muhafaza etmek ve bdylece devrilme riskinden kaginmak igin c¢atallarin uzunlugu boyunca esit olarak yuklenmeli
veya bosaltiimahdir.

-Operatér otomatik hareketi sirasinda makineyi gozetlemelidir ve makineden uzaklasmasi durumunda calisma selektoriini orta pozisyona ayarlamalidir
(manuel calisma).

-Operator ayrica fotoselin yakinina disebilecek veya fotoseli tamamen 6rtebilecek bir nesne olmadigindan emin olmalidir..

Makinenin otomatik calismadaki inme hareketi, operatériin ayaklarinin kazayla ezilmesini 6nlemek i¢in, tabandan bir giivenlik mesafesinde sonlanir.

Makine minimum seviyeye kadar manuel komut araciligiyla algaltiimalidir.

FOTOSEL AYARLAMA iSLEMi

Fotosel, cgatallarin lizerindeki ylke karsilik gelen bir maksimum mesafeye yerlestirilen geri alanli bir nesne referans alinarak ayarlanir, fotoselin kendisi ile
geri alan arasinda kalan bélgede bir nesne oldugunu algilamasi saglanmahdir.

Sonraki ayarlama talimatlari igin lejanta bagvurun:

1. TEACH dugmesi

Lambalar: Dengelilik lambasi (yesil) Otomatik ayarlama lambasi (kirmizi ve yesil)

Calisma lambasi (turuncu)

TEACH/RUN selektori

L-ON/D-ON selektori

NORMAL/ZONE selektori

oG hwN

Fotoseli ayarlama islemi asagidaki adimlarda agiklanmaktadir :
. Mod selektoriini TEACH Uzerine getirin

. NORMAL/ZONE modu selektoriini NORMAL (izerine getirin
. Geri alan varliginda TEACH digmesine basin: otomatik ayarlama lambasi (kirmizi) (2) yanar
. Mod selektoriinii RUN Uzerine getirin L-ON veya D-ON modunu segin (1sik veya karanlik vurusu).

Esik (a) geri alan mesafesinin %20'sine denk bir mesafeye karsilik gelecek sekilde geri alan 6nlne ayarlanmalidir. Sensér ile L (a) arasinda gikis ON
durumdadir.

ZAMANLAYICININ AYARLANMASI

Fotoselin etkinlestiriimesi ile makinenin hareketi arasinda gegen zaman aralidi, 6n panosu (sek.5) araciliiyla zamanlayici (ref.4 sek.2) tzerinde islem
yaparak ayarlanabilir

A. Led:

- aralikh yavas: besleme ON, role OFF

- aralikli hizli: besleme ON, zamanlama devam ediyor, réle OFF

- sabit: besleme ON, réle ON

B. Gecikme ayarlamasi

C. Dip Anahtari: slrelerin ve iglevlerin dlgcek segimi

Gecikme ayarlamasi ilk 6nce sire 6lgegi segilerek (zamanlayicinin gii¢c beslemesini agmadan 6nce gerceklestiriimesi gereken islem) sek.6'da gosterildigi
gibi ilk G¢ dip anahtarini kullanarak (ref.C sek.5), ardindan regulatér araciligiyla gecikme siresini ayarlayarak (ref. B sek.5) gercgeklestirilir.
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